NASTAVNO-NAUCNOM VECU MASINSKOG FAKULTETA U NISU

Predmet: Odgovor Komisije za izbor jednog docenta za uZu naucnu oblast Teorijska i primenjena mehanika (u
daljem tekstu Komisija), na dopis br. 612-68-5/2010, od 22.06. 2010. g.

Na Izvestaj Komisije uputila je primedbe sa prediogom za dopunu i izmenu istog u tri (3) tacke, dr Katica Hedrih,
redovni profesor u penziji MaSinskog fakulteta Univerziteta u NiSu.

Odgovori Komisije na upucene predloge:

Kako je, na osnovu Odluke Nastavno-nauénog veéa Madinskog fakulteta u Nigu, Komisija imala zadatak da napide
predmetni lzve$taj, saglasno Zakonu o visokom obrazovanju, Statutu Univerziteta u Niu, Statutu MaSinskog
fakulteta u NiSu i prateéim aktima Univerziteta i Fakulteta, koji se odnose na ovu problematiku, to i odgovor
Komisije, na u dopisu navedene primedbe i date predloge za dopunu i izmenu istog, mora takode biti u potpunosti
saglasan sa ovim dokumetima i uobi¢ajenom univerzitetskom praksom. Imajuéi sve ovo u vidu, Komisija dostavlja
Vedu sledece odgovore na postavljene primedbe i date predloge za dopunu i izmenu istog dr Katice Hedrih,
redovnog profesora u penziji Masinskog fakulteta Univerziteta u Nisu.

[. Komisija je pisala lzvestaj prema konkursnoj dokumentaciji koju je kandidat priloZio. U konkursnoj dokumentaciji
nije bila priloZena pomenuta referenca iz prigovora pa je to razlog $to nije navedena u Izvestaju.

2. Komisija smatra, da nema potrebe vrsiti dopunu lzvedtaja, po predlogu 2° podnosioca, jer na osnovu priloZene
konkursne dokumentacije (separati radova) tvrdnja podnosioca prigovora nije tatna. U prilogu je data prva strana
separata pomenutog rada kao dokaz da je komisija ispravno ocenila ovaj rad.

3. Komisija smatra da podaci kojim podnosilac primedbi zahteva dopunu lzvestaja nisu potrebni, jer se radi o prvom
izboru kandidata u nastavni¢ko zvanje. ( Videti " BliZi kriterijumi za izbor u zvanje nastavnika" koje je doneo Senat

Univerziteta u NiSu na sednici odrzanoj 31. 03. 2008. god.).

U NiSu, Beogradu i Novom Sadu, juna 2010. godine.

CLANOVI KOMISILJE

dr Predrag Koznc
red. prof. Masinskog fakulteta u Nisu. (UZa naucna oblast: Teorijska i primenjena mehanika)
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" dr Zoran Golubovié,

red. prof. Masinskog fakulteta u Beogradu. (Uza naucna oblast: Teorijska i primenjena mehanika)

g

/ <

L2 (06l U (@/w
dr S%oljub Simi¢,
red. prof. Fakulteta tehnickih nauka u Novom Sadu. (UzZa naucna oblast: Mehanika)
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dr Ratko Pavlovié,
red. prof. Masinskog takulteta u Nisu. (UZa naucna oblast: Teorijska i primenjena mehanika)
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