Sociva 1

Zadatak S6.: Odrediti karakteristicne elemente Sg, S'e, Su, S'w, T' i T objektiva koji
obrazuju dva sociva, ako su:

- poluprecnici krivina: ry = 66,5 mm, r, =-36,6 mm i rz =118 mm;

- indeksi prelamanja: ny =1, n; = 1,516, n, = 1,603 i n3 =1;

- rastojanja izmedu glavnih ravni: ;" = 4,69 mm i e,' = 22,26 mm.

ReSenje S6: Zameni¢emo slozeno so¢ivo sistemom od tri prelamajuée povrsi Cije glavne
ravni (H;=H;", H,=H," i H3=H3;") tangiraju prelamajuce povrsi (slika S6a).

Zizne daljine prelamajucih povrsi su:
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Najpre treba odrediti kardinalne elemente ekvivalentnog sistema koji zamenjuje
preslikavanje prvom (H;=H;") i drugom prelamajuc¢om povrsi (H,=H;").

Opticki interval ovog sistema je (slika S5b):
t, =e' —f' +f, =447,08 mm .

Odstojanje glavne ravni oblasti objekta ovog sistema (Hg) od glavne ravni prve
prelamajuce povrsi, koja tangira prvu sfernu povrs sociva, je:
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Odstojanje glavne ravni oblasti lika ovog sistema (H.') od glavne ravni druge
prelamajuce povrsi, koja tangira drugu sfernu povrs sociva, je:
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Ekvivalentne Zizne daljine ovog sistema u oblasti objekta (fe) i lika (f") su:
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Ako ovaj ekvivalentni sistem (HeH,") 1 trecu prelamajucu povr§ (Hs=Hj3') posmatramo
kao dvoclani opticki sistem, opticki interval ovog sistema je (slika S5b):

f+t,-f,+a,,..=e, = t,=e,—f +f,—a,,,=-48314mm.
Ekvivalentne zizne daljine sistema sve tri prelamajuce povrsi u oblasti objekta (f) i lika
(") su:
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Rastojanje izmedu glavne ravni oblasti lika sistema prve dve prelamajuce povrsi (He') i
glavne ravni oblasti objekta tre¢e prelamajuce povrsi (Hy) je:

e =¢e"5—a",=29,334mm.
Polozaj glavne ravni oblasti objekta sistema sve tri prelamajuce povrsi (H) u odnosu na
glavnu ravan oblasti objekta prve dve prelamajucée povrsi (H,) definise relacija:
f,-e'
Ay = t—2 =-111,63mm,
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a polozaj glavne ravni oblasti lika sistema sve tri prelamajuc¢e povrsi (H") u odnosu na
glavnu ravan oblasti lika trece prelamajuce povrsi (Hs') relacija:
f';-e'
'y = % =-118,81mm.
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Polozaj glavne ravni oblasti objekta sistema sve tri prelamajuce povrsi (H) u odnosu na
glavnu ravan oblasti objekta prve prelamajucée povrsi (H;) definiSe relacija:
=S, ta,, =—a, = Sy = A Ty =—112,98mm,

a polozaj glavne ravni oblasti lika sistema sve tri prelamajuce povrsi (H") u odnosu na
glavnu ravan oblasti lika tre¢e prelamajuce povrsi (H3') relacija:

s, =a'y, =—118,81mm.

Polozaj glavne Zize oblasti objekta sistema sve tri prelamajuce povrsi (F) u odnosu na
glavnu ravan oblasti objekta prve prelamajuce povrsi (H;) definise relacija:

—f—s,=-s; = Sg =s,, +f=-1306,7mm,
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a polozaj glavne zize oblasti lika sistema sve tri prelamajuée povrsi (F') u odnosu na
glavnu ravan oblasti lika trece prelamajuce povrsi (Hs') definiSe relacija:

S'e =8 +f'=1074,9mm.



