Mehanika II - Kinematika

Ispitna pitanja
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Mehanika II - Kinematika
Ispitna pitanja

I1 godina, III semestar

Kinematika tacke

Odredjivanje poloZaja pokretne tacke u prostoru. Vektorski postupak. Koordinanti postupak. Dekartov pravougli
koordinanti sistem. Polarno-cilindri¢ni i polarni sistem koordinata.

Putanja tacke. Jednacina putanje tacke u Dekartovom, polarno-cilindricnom i polarnom koordinantom sistemu.
Brzina i ubrzanje tacke u Dekartovom koordinatnom sistemu.

Brzina i ubrzanje tac¢ke u polarno-cilindriénom koordinatnom sistemu.

Brzina i ubrzanje tacke u generalisanom koordinatnom sistemu.

Brzina i ubrzanje tacke u sfernom koordinatnom sistemu.

Brzina i ubrzanje tacke u prirodnom trijedru.

Posebni slucajevi kretanja tacke prema normalnom i tangencijalnom ubrzanju tacke. Pravolinijsko i krivolinijsko
kretanje tacke.

Kruzno i harmonijsko kretanje.

Uopsteni pojam brzine i ubrzanja. Ugaona brzina i ugaono ubrzanje. Sektorska brzina i sektorsko ubrzanje.

Kinematika krutog tela

Translatorno kretanje. Brzina i ubrzanje tacke tela koje se krece translatorno.

Obrtno kretanje tela oko nepomicne ose. Brzina i ubrzanje tacke tela koje se obr¢e oko nepomicne ose.
Transmisioni uredjaji.

Ravansko kretanje krutog tela: Razlaganje ravanskog kretanja na translatorno i obrtno kretanje. Bernuli-Salova
teorema o centru obrtanja.

Ravansko kretanje krutog tela: Analiticki metod za odredivanje brzine tacke tela i trenutnog pola brzine.
Ravansko kretanje krutog tela: Teorema o projekcijama vektora brzina tacaka tela ravne figure.

Ravansko kretanje krutog tela: Analiticki metod za odredivanje ubrzanja tacke tela i trenutnog pola ubrzanja.
Ravansko kretanje krutog tela: Odredivanje brzine tacaka ravne figure pomocu trenutnog pola brzine. Posebni
slucajevi odredivanja trenutnog pola brzina ravne figure.

Ravansko kretanje krutog tela: Odredivanje ubrzanja ta¢aka ravne figure pomocu trenutnog pola ubrzanja.
Posebni slucajevi odredivanja trenutnog pola ubrzanja ravne figure.

Centroide: Kardanov direktni i inverzni problem.

Rulete: Cikloida i evolventa kruga.

Rulete: Epicikloida i hipocikloida.

Obrtanje krutog tela oko nepomicne tacke. Ojler-Dalamberova teorema.

Obrtanje krutog tela oko nepomicne tacke. Ugaona brzina tela. Brzina tacke tela. Osa trenutne rotacije (momentna
osa) u nepokretnom i pokretnom koordinatnom sistemu. Aksoidi.

Ojlerovi uglovi. Ojlerove kinematicke jednacine.

Obrtanje tela oko nepomicne tacke. Ugaono ubrzanje tela. Ubrzanje tacke tela.

Obrtanje tela oko nepomicne tacke: Regularna precesija.

SloZeno kretanje tacke. Brzina i ubrzanje tacke pri sloZzenom kretanju. Koriolisovo ubrzanje.

SloZeno kretanje tela. Slaganje kretanja. Slaganje translacija. Slaganje rotacija. Planetski i diferencijalni prenosnici
SloZeno kretanje tela. Slaganje kretanja. Slaganje translacije i rotacije.
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