IZBORNOM VEĆU
MAŠINSKOG FAKULTETA U NIŠU
Naučno-stručnom veću Univerziteta u Nišu
Na predlog Izbornog veća Mašinskog fakulteta u Nišu, Naučno-stručno veće Univerziteta u Nišu, odlukom broj                 8/20-01-006/08-008 od 26.6.2008. godine, imenovalo nas je za pisanje izveštaja o izboru jednog univerzitetskog nastavnika u zvanje docenta za užu naučnu oblast TEHNIKA TRANSPORTA. Na konkurs raspisan u Narodnim novinama 24. aprila 2008. godine, javio se samo jedan kandidat, dr Dragan Marinković. Prema Zakonu o visokom obrazovanju (Preporuke Nacionalnog saveta za visoko obrazovanje o bližim uslovima za izbor u zvanje nastavnika) i Statutu Univerziteta u Nišu (Pravilnik o postupku sticanja zvanja i zasnivanje radnog odnosa nastavnika Univerziteta u Nišu od 14. marta 2006.), a na osnovu pregleda konkursnog materijala, podnosimo sledeći:

I Z V E Š T A J
1. BIOGRAFSKI PODACI
1.1 Lični podaci
Dragan Marinković, diplomirani mašinski inženjer  rođen je 01.01.1976. godine u Nišu, Republika Srbija. Živi u Nišu (mesto stalnog boravka). Privremeno boravi u Berlinu. 
1.2     Podaci o obrazovanju
Dragan Marinković je završio osnovnu školu “Učitelj Tasa” u Nišu 1990. godine kao nosilac Vukove diplome i đak generacije. Godine 1994. završio je gimnaziju “Bora Stanković” u Nišu sa odličnim uspehom i  Vukovom diplomom. Kandidat je upisao studije na Mašinskom fakultetu Univerziteta u Nišu. Diplomirao je  28.09.1999. godine sa prosečnom ocenom ispita 10 (deset). Stručni afinitet je iskazao izborom diplomskog rada na temu  Metode proračuna i dinamička analiza nosećih struktura transportnih mašina. U toku studija, 1996. i 1997. godine, kandidat je osvajao prvo mesto na Mašinijadama za oblast Otpornost materijala.

Dragan Marinković je 1999-2002. godine studirao poslediplomske studije na Mašinskom fakultetu Univerziteta u Nišu, smer Mašinske konstrukcije i mehanizacija. Položio je sve ispite predviđene Statutom Mašinskog fakulteta za poslediplomske studije sa prosečnom ocenom 10 (deset). 
Godine 2002. obavio je četvoromesečni studijski boravak u Dortmundu u Nacionalnom Institutu za germanistiku (DAAD). 
Godine 2002. obavio je  tromesečni studijski boravak na  Fraunhofer Institutu u Magdeburgu (DAAD). 
Godine 2003-2006. studirao je doktorske studije na Univerzitetu Otto-von-Guericke u Magdeburgu kao stipendista nemačke pokrajine Sachsen-Anhalt. 
Doktorsku disertaciju pod nazivom: A New Finite Composite Shell Element for Piezoelectric Active Structures odbranio je 8.12.2006. godine na Univerzitetu u Magdeburgu.
Godine 2006. u okviru TEMPUS projekta, dr Dragan Marinković je obavio šestomesečni studijski boravak na Univerzitetu Otto-von-Guericke u Magdeburgu sa stručnom tematikom u oblasti transportne tehnike. 
Proteklih godina dr Dragan Marinković se stručno i naučno obrazovao u oblasti strukturne analize konstrukcija, aktivnih konstrukcija, metode konačnih elemenata, tehničkih aplikacija u CAD sistemima, transportnih sistema, simulacije u realnom vremenu.  
II     Profesionalna karijera

Prvo radno mesto kandidata je mesto asistenta pripravnika 2000-2002. godine na Mašinskom fakultetu u Nišu, na predmetima Metalne konstrukcije i Mašinski elementi. Od 2006-2007. godine Dragan Marinković radi kao naučni saradnik Univerzitetu u Magdeburgu. Od januara 2008. godine radi kao mlađi nastavnik na Fakultetu saobraćajnih i mašinskih sistema u Berlinu na predmetima: Uvod u FEM, Strukturna dinamika, Strukturna mehanika I i II. 
III
ČLANSTVA U STRUČNIM ASOCIJACIJAMA

Dr Dragan Marinković je učlanjen u VDI (Verein Deutscher Ingenieure).  

IV
PRIZNANJA NAUČNIH I PROFESIONALNIH ASOCIJACIJA

IV.1. Srebrni znak Univerziteta u Nišu za uspeh na petogodišnjim studijama – priznanje za najbolji uspeh na diplomskim studijama Univerziteta u Nišu u školskoj 1998/99. godini.
IV.2. Posebno priznanje Mašinskog fakulteta u Nišu za najbolji uspeh na studijama u prvih 40 godina postojanja Fakulteta (2000. godine). 
IV.3. Posebna nagrada VDI-a (Verein Deutscher Ingenieure) za doktorsku disertaciju (2008. godine). 
V     PREGLED NAUČNOG RADA KANDIDATA


Doktorska disertacija: 
V.1.     
Marinković Dragan: A New Finite Composite Shell Element for Piezoelectric Active Structures, Otto-von-Guericke Universität Magdeburg, Fortschritt-Berichte VDI, Reihe 20: Rechnerunterstützte Verfahren, Nr. 406, Düsseldorf, 2007.  


Radovi objavljeni u međunarodnim naučnim časopisima: 

V.2. Marinković D., Gabbert U., Köppe H.: LINEAR AND NONLINEAR ANALYSIS OF ACTIVE COMPOSITE LAMINATES, konferencija GAMM, Luxembourg, 2005, objavljeno u PAMM, Vol. 5, 2005, pp. 111-112, 
V.3. Marinković D., Köppe H., Gabbert U.: NUMERICALLY EFFICIENT FINITE ELEMENT FORMULATION FOR MODELING ACTIVE COMPOSITE LAMINATES, Mechanics of Advanced Materials and Structures, Volume 13, Number 5, 2006, pp. 379 ( 392 (P 51)
V.4. Marinković D., Köppe H., Gabbert U.: ACCURATE MODELING OF THE ELECTRIC FIELD WITHIN PIEZOELECTRIC LAYERS FOR ACTIVE COMPOSITE STRUCTURES, Journal of Intelligent Material Systems and Structures, Vol. 18, No. 5, 2007, pp. 503 ( 513 (P 51)
V.5. Marinković D., Köppe H., Gabbert U.: DEGENERATED SHELL ELEMENT FOR GEOMETRICALLY NONLINEAR ANALYSIS OF THIN-WALLED PIEZOELECTRIC ACTIVE STRUCTURES, Smart Materials and Structures, Vol. 17, 015030, 2008, (u procesu). (P 51)
Radovi objavljeni u nacionalnim naučnim časopisima: 

V.6. Marinković Z., Marković S., Marinković D.: LINEARIZATION AND SOLVING OF DIFFERENTIAL MOTION EQUATIONS OF CRANE DRIVING MECHANISMS, konferencija 5th YUSNM NIŠ 2000, objavljeno u časopisu FACTA UNIVERSITATIS, Series Mechanical Engineering, Vol. 1, No 7, University of Niš, Niš, 2000, pp. 879 ( 886, 
V.7. Marinković Z., Marković S., Marinković D., Petrović G., Milić P.: THE INFLUENCE OF NON-LINEAR EXCITATIONS OF ASYNCHRONOUS ELECTRIC MOTORS ON THE WORK OF DRIVING MECHANISMS OF CRANES, konferencija 6th ISNM-NSA NIŠ 2003, objavljeno u časopisu FACTA UNIVERSITATIS, Series Mechanics, Automatic Control and Robotics, Vol. 3, No 15, University of Niš, Niš, 2003, pp. 1139 ( 1146, 
V.8. Marinković D., Gabbert U.: MODELING OF LAMINATE COMPOSITES WITH EMBEDDED PIEZOELECTRIC ACTUATORS AND SENSORS, konferencija 6th ISNM-NSA NIŠ 2003, objavljeno u časopisu FACTA UNIVERSITATIS, Series Mechanics, Automatic Control and Robotics, Vol. 4, No 16, University of Niš, Niš, 2004,  pp. 115 ( 120

V.9. Marinković D., Köppe H., Gabbert U.: FINITE ELEMENT DEVELOPMENT FOR GENERALLY SHAPED PIEZOELECTRIC ACTIVE LAMINATES, PART I – LINEAR APPROACH, časopis FACTA UNIVERSITATIS, Series Mechanical Engineering, Vol. 1, No 10, University of Niš, 2004,  pp.11(24, 
V.10. Marinković D., Köppe H., Gabbert U.: FINITE ELEMENT DEVELOPMENT FOR GENERALLY SHAPED PIEZOELECTRIC ACTIVE LAMINATES, PART II – GEOMETRICALLY NONLINEAR APPROACH, časopis Facta Universitatis, Series Mechanical Engineering, Vol. 3, No 1, University of Niš, Niš, 2005,  pp. 1 ( 16, 
V.11. Marinković Z., Petrović G., Marinković D: SIMULATION MODEL FOR THE ANALYTICAL LOAD DETERMINATION OF MACHINE ELEMENTS, MACHINE DESIGN - monograph, The editor of the monograph Kuzmanović S., University of Novi Sad – Faculty of Technical Sciences, ADEKO, Novi Sad, 2007., pp. 389 ( 394. 
Radovi na nacionalnim i međunarodnim naučnim simpozijumima i konferencijama

V.12. Jovanović M., Mijajlović D., Marinković D.: VELIKI NUMERIČKI SISTEMI U INŽENJERSKOJ PRAKSI, YUINFO 2000, Kopaonik, Zbornik radova - CD, 2000. 

V.13. Marinković Z., Jovanović M., Marinković D.: OBLIKOVANJE FAMILIJE LAKIH HIDRAULIČKIH DIZALICA, Prvi skup o konstruisanju, oblikovanju i dizajnu KOD-2000 Novi Sad, Zbornik radova, Fakultet tehničkih nauka Novi Sad, Novi Sad, 2000, str. 89 ( 94. 

V.14. Jovanović M., Marinković Z., Marinković D.: PARAMETARSKO MODELIRANJE - MCAE koncept familije proizvoda, IRMES-2000, Kotor 2000, Zbornik radova, Mašinski fakultet - Podgorica Univerzitet Crne Gore, 2000, str. 145 ( 150
V.15. Marinković Z., Radovanović B., Marinković D.: HIDRAULIČKI SISTEM KOD POKRETNIH PODOVA, 27. naučno-stručni skup HIPNEF 2000, Beograd, Zbornik radova, SMEITS, Beograd, 2000, str. 51 ( 55
V.16. Marković S., Marinković D.: PRIMENA FUZZY LOGIKE KOD PORTALNO OBRTNIH DIZALICA, 27. naučno-stručni skup HIPNEF 2000, Zbornik radova, Savez mašinskih i elektro-tehničkih inženjera i tehničara Srbije (SMEITS), Beograd, 2000, str. 112 ( 116
V.17. Vulić A., Marinković Z., Marinković D.: RAZVOJ FAMILIJE PLANETARNIH REDUKTORA MEHANIZAMA ZA KRETANJE DIZALICA, 8. SEVER-ov simpozijum o mehaničkim prenosnicima snage, Subotica 2001, Zbornik radova, Sever Prenosnici ad, Subotica, 2001, str. 83 ( 88
V.18. Jovanović M., Marinković Z., Marinković D.: SIMULACIJA HAVARIJSKIH SITUACIJA REGALNIH DIZALICA, Savetovanje sa međunarodnim učešćem Upravljanje rizikom i osiguranje u industriji, transportu i skladištenju, Beograd, DUNAV PREVING, Beograd, 2001, str. 298 ( 302
V.19. Marinković Z., Jovanović M., Mijajlović D., Marinković D.: OBLIKOVANJE I PRORAČUN NOSEĆE KONSTRUKCIJE I OBRTNIH ČEPOVA KOD SPREDERA, Drugi skup o konstruisanju, oblikovanju i dizajnu, KOD-2002 Novi Kneževac, Zbornik radova, FTN Novi Sad, Novi Sad, 2002, str. 65 ( 72, 
V.20. Marinković D., Jovanović M.: REDIZAJN – OPTIMALNA GEOMETRIJA NOSAČA, Drugi skup o konstruisanju, oblikovanju i dizajnu, KOD-2002 Novi Kneževac, Zbornik radova, Fakultet tehničkih nauka Novi Sad, Novi Sad, 2002, str. 53 ( 60
V.21. Marinković Z., Marković S., Miltenović Đ., Marinković D.: SIMULACIJA PROCESA OPTEREĆENJA I NAPREZANJA VRATILA MEHANIZAMA MAŠINA NA ELEKTROMOTORNI POGON, Naučno-stručni skup Jahorina-IRMES 2002, Jahorina 2002, Zbornik radova 1/2, JUDEK-a i Univerzitet u Srpskom Sarajevu – Mašinski fakultet, Srpsko Sarajevo, 2002, str. 153 ( 158
V.22. Marinković Z., Jovanović M., Perić Lj., Marinković D., Milić P.: RAZVOJ FAMILIJE VENTILA MIN-AGH ZA VELIKE CEVNE SISTEME, 28. naučno-stručni skup sa međunarodnim učešćem HIPNEF 2002, Vrnjačka Banja, Zbornik radova, Mašinski fakultet Univerziteta u Nišu i SMEITS, Niš, str. 89 ( 94
V.23. Marinković Z., Vulić A., Marinković D. : ELECTRO-MECHANICAL DRIVES OF BUTTERFLY VALVES, međunarodna konferencija POWER TRANSMISSIONS ‘03, Varna, 2003, Proceedings Sections III “Experimental investigations and applications”, Balkan Association of Power Transmissions, Sofia, 2003, pp. 70(75
V.24. Korchevskaya E., Mikhasev G., Marinković D., Gabbert U.: BUCKLING AND VIBRATIONS OF COMPOSITE LAMINATED CYLINDRICAL SHELLS UNDER AXIAL LOAD, 6th Magdeburg Days of Mechanical Engineering, Otto-von Guericke University Magdeburg, 2004, Proceedings, pp. 183 ( 189

V.25. Mikhasev G., Korchevskaya E., Gabbert U., Marinković D.: LOCAL BUCKLING, STATIONARY AND NON-STATIONARY VIBRATIONS OF THE COMPOSITE LAMINATED SHELLS HAVING THE WEAKEST SPOTS, Fourth International Conference on Thin-Walled Structures ICTWS, Proceedings, London, 2004., pp. 769 (776

V.26. Marinković D., Gabbert U.: SHELL FINITE ELEMENT DEVELOPMENT FOR PIEZOELECTRIC ACTIVE COMPOSITE LAMINATES, 2. ForschungsForum FOMEKK, Proceedings, Stuttgart, 2004

V.27. Marinković Z., Marinković D., Petrović G.: PRORAČUN RADNOG VEKA ELEMENATA ZA SPEKTRE RADNIH NAPONA SA DVOPARAMETARSKOM RASPODELOM, naučno-stručni skup Istraživanje i razvoj mašinskih elemenata i sistema IRMES ‘04, Kragujevac 2004., Zbornik radova, JUDEK-a i Mašinski fakultet u Kragujevcu, Kragujevac, 2004, str. 257 ( 262

V.28. Marinković Z., Milić P., Marinković D., Petrović G, Marković S.: MODELING AND SIMULATION OF THE WORK OF TRANSPORT MACHINES DRIVING MECHANISMS WITH FREQUENCY MODULATED ELECTROMOTOR DRIVE, The Fifth International Conference HEAVY MACHINERY HM 2005, Mataruška Banja 2005, Proceedings, Faculty of M.E. Kraljevo, 2005., pp. A.73(A.76, 
V.29. Marinković D., Köppe H., Gabbert U.: MODELING AND SIMULATION OF ACTIVE COMPOSITE LAMINATES, 7th Magdeburg Days of Mechanical Engineering, Magdeburg, october 2005, Proceedings, Editors - Kasper, Roland at al., pp. 306-313, 2005, 
V.30. Marinković Z., Vulić A., Marinković D., Petrović G., Marković S., Milić P: ANALYSIS OF MODELING AND SIMULATION OF THE WORK OF ELECTROMOTOR DRIVES, The 2nd International Conference POWER TRANSMISSIONS ‘06, Novi Sad, Proceedings, Balkan Association of Power Transmissions, Faculty of tehnical Sciences Novi Sad, 2006, pp. 441 ( 448, 
V.31. Marinković Z., Milić P., Marinković D., Petrović G.: MODELIRANJE VISOKOREGALNOG SKLADIŠTA I RADNIH CIKLUSA REGALNE DIZALICE, Drugi srpski seminar sa međunarodnim učešćem TIL 2006, Niš, 2006, Mašinski fakultet Univerziteta u Nišu, Niš, 2006, str. 139 ( 144, 
V.32. Marinković Z., Vulić A., Petrović G., Marinković D., Milić P: ANALITIČKO ODREĐIVANJE OPTEREĆENJA ELEMENATA POGONSKIH MEHANIZAMA MAŠINA, Naučno-stručni skup IRMES ’06, Zbornik radova, ADEK-o i Univerzitet u BanjaLuci Mašinski fakultet, Banja Luka, 2006, str.249(254 

V.33. Petrović G., Marinković Z., Marinković D.: MODELING AND SIMULATION OF THE OPERATION OF THE EXCAVATOR’S BUCKET WHEEL DRIVING MECHANISM, XVIII International Conference on “MATERIAL HANDLING, CONSTRUCTIONS AND LOGISTICS”, MHCL’06, Belgrade, Proceedings, Mechanical Engineering Faculty University of Belgrade, Belgrade, 2006, pp. 139 ( 144,  

V.34. Marinković D., Köppe H., Gabbert U.: DEVELOPMENT OF A SMART FINITE SHELL ELEMENT AND ITS NUMERICAL VERIFICATION, First South-East European Conference on Computational Mechanics, SEECCM-06, Kragujevac, June 2006, Proceedings, Editors – M. Kojić and M Papadrakakis, pp. 236 ( 242, 
V.35. Gabbert U., Köppe H., Lefevre J., Marinković D., Nestorović T.: OVERALL COMPUTATIONAL DESIGN OF SMART COMPOSITE LIGHTWEIGHT STRUCTURES FOR VIBRATION AND NOISE CONTROL, 7th World Congress on Computation Mechanics, Los Angeles, California, June 2006, Proceedings-CD, 2006, 
V.36. Marinković D., Köppe H., Gabbert U.: GEOMETRICALLY NONLINEAR ANALYSIS OF PIEZOELECTRIC LAMINATED SHELL STRUCTURES, Advanced Numerical Analysis of Shell-like Structures (ANASS), Zagreb, Croatia, September 2007, Proceedings, Editors – J. Soric, F. Gruttmann and W. Wagner, pp. 203-210, 
V.37. Marinković D., Köppe H., Gabbert U.: VIRTUAL DESIGN AND SIMULATION OF ADVANCED LIGHTWEIGHT STRUCTURES, 8th Magdeburg Days of Mechanical Engineering & 7th MAHREG innovation forum, Magdeburg, October 2007, Proceedings, Editors - Kasper, Roland et al., pp.138-144, 
V.38. Marinković D., Köppe H., Gabbert U.: FINITE ELEMENT MODELING OF THIN-WALLED PIEZOELECTRIC ACTIVE STRUCTURES, Design Modeling and Experiments of Adaptive Structures and Smart Systems (DeMEASS) II, Bad Herrenalb, October 2007, 
V.39. Marinković D., Köppe H., Gabbert U.: MODAL DECOMPOSITION FOR TRANSIENT ANALYSIS OF ACTIVE STRUCTURES, 9th International Conference on Systems Automatic Control and Measurements, Niš, November 2007, pp. 190-194, 
Naučno istraživački projekti: 

V.40. Optimizacija industrijskih cevnih zatvarača i formiranje informatičke baze proizvoda, projekat Ministarstva nauke i tehnologije Republike Srbije, br. MIS. 3.07.0079., Mašinski fakultet Niš, 2002 – 2003. 
V.41. Robot development for inspection of sewer systems, Fraunhofer Institut, Magdeburg, 2002.
V.42. Dinamika i upravljanje aktivnih konstrukcija, projekat osnovnih istraživanja br.1828, Ministarstvo za nauku i tehnologiju Republike Srbije, Mašinski fakultet Niš, 2002 – 2004. 
V.43. Theoretical and applied mechanics of the rigid and solid bodies. Mechanics of materials, projekat osnovnih istraživanja br. 144002, Ministarstvo za nauku i tehnologiju Republike Srbije, Mašinski fakultet Niš, 2005. 
V.44. Entwicklung eines flexiblen Virtual-Reality-Operations-Simulators zur Ausbildung und individuellen Operationsplanung beim Einsatz in der laparoskopischen Chirurgie und verwandten Fachgebieten, Institut für Mechanik, Otto-von-Guericke Universität, Magdeburg, 2006 –2007.

VI     PROJEKTI ZA PRIVREDU 
VI.45. Jovanović M., Marinković Z., Marinković D.: “Ekspertiza nosivosti rekonstruisane teleskopske hidrauličke dizalice HP 60/T LUKAS - Erlangen”, Elaborat, Institut Mašinskog fakulteta u Nišu, Investitor JŽP Beograd – Sekcija za vuču i TKS u Nišu, Niš, 2000

VI.46. Program za simulaciju deformabilnih tela u realnom vremenu. Originalan sofver. Univerzitetska klinika  Magdeburg.2007.   
VII     PODACI O OBJAVLJENIM RADOVIMA

VII.1   Analiza doktorske disertacije:
Doktorska disertacija dr Dragana Marinkovića predstavlja naučni doprinos strukturnoj analizi, modeliranju aktivnih konstrukcija i simulaciji ponašanja konstrukcija. Zatim, istraživanja se odnose na tankozidne konstrukcije tipa ljuske izrađenih od hibridnih kompozitnih materijala (kompozitni laminat + monolitni piezoelektrični slojevi). Istraživanja se odnose na novu generaciju mašinskih sistema – konstrukcije koje raspolažu senzorima, aktuatorima i kontrolerima. Ove konstrukcije u odnosu na pasivne, omogućavaju aktivno smirenje oscilacija, kontrolu oblika oscilovanja, smanjenje akustične emisije i aktivan nadzor stanja konstrukcije. Kandidat je razvio 2D mehanički model aktuatora zasnovan na teoriji prvog reda sa Mindlin-Reissner-ovim kinematskim pretpostavkama  za koji je izveo konstitutivne jednačine. Pri tome je korišćen e31 piezo efekat (aktivnost u pravcu debljine piezo pločice) za koji je razvijena veza ravanskih deformacija i električnog polja u pravcu debljine pločice. Za ovaj fenomen, postavljene su osnovne jednačine metode konačnih elemenata za kuplovano elektro-mehaničko polje linearne i geometrijski nelinearne analize. Tako je razvijen ACShell9 (Aktivni Composite Shell Element) sa devet čvorova i šest stepeni slobode kretanja i jedan električni stepen slobode kretanja u čvoru. Za ovako razvijen model hibridnog aktivnog elementa ljuske izvršena su testiranja  - tranzijentne strukturne analize ponašanja aktuatora pri pobudi senzora. Posebno je izučavan numerički problem  „locking“ na čemu se temelji stabilnost primene novog konačnog elementa (odlika je numerička efikasnost). Autor je originalno izveo tačne funkcije oblika za ektrično polje i električni napon. Kandidat je učinio naredni korak u razvoju nelinearnih modela obzirom na naglašena nelinearna svojstva električnih polja. Pri tome je u statičkim analizama rešavanje realizovao metodama relaksacije a u tranzijentnim metodama direktne integracije i modalnom superpozicijom. Kvalitet modeliranja je upoređivan sa Shell91 konačnim elementom (ANSYS), Semi-Loof elementom (COSAR) i eksperimentalnim radovima drugih autora. Razvijeni konačan element se u tim testiranjima pokazao adekvatnim za simulacione modele prototipova aktivnih konstrukcija. Dr Dragan Marinković je nostrifikovao doktorsku diplomu na Univerzitetu u Nišu 2007. godine. 
VII.2 
Analiza publikovanih radova:
Svi dosadašnji radovi se mogu svrstati u dve oblasti: Oblast rada u domenu aktivnih konstrukcija i u domenu pogonskih sistema transportne tehnike. 
Pregled radova u oblasti aktivnih konstrukcija: 

Rad V.2 (GAMM, Luxembourg, 2005)  ističe razliku između linearne i nelinearne analize aktivnih tankozidnih  konstrukcija od kompozitnih laminata. Razlike su iskazane na primerima. U radu V.3 za eminentan časopis Mechanics of Advanced Materials and Structures (Volume 13, Number 5, 2006.), predstavljen je naučnoj javnosti ACShell9 konačan element autora – dr Dragana Marinkovića. U radu V.4 u ćasopisu Journal of Intelligent Material Systems and Structures, (Vol. 18, No. 5, 2007.), analizirana je primena polinoma višeg reda za opis električnih veličina u piezoelektričnom konačnom elementu. Izvođenjem opštih rešenja, pokazana je zadovoljavajuća tačnost običnih aproksimacija i objašnjeni uzroci potencijalno mogućih odstupanja rešenja. U radu V.5 u časopisu Smart Materials and Structures (Vol. 17, 015030, 2008.) izložene su različite formulacije nelinearnog modeliranja tankozidnih aktivnih konstrukcija pri čemu se razmatraju modeli total Lagrange, update Lagrange. Ovim radom je identifikovana potreba za vrlo malim vremenskim inkrementom u skladu sa urađenim primerima. Verifikacija je urađena na bazi ANSYSa. Rad je pozitivno recenziran. U radu V.8 (FACTA UNIVERSITATIS, Niš 2004.) predstavljena je struktura aktuatora i koncept aktivne konstrukcije. Opisana je pobuda aktuatora u zavisnosti od električnog napona i stanje senzora  deformacija. 
U radu V.9 (FACTA UNIVERSITATIS, Niš 2004.) dat je pristup razvoju konačnog elementa ljuske na bazi koncepta degenerisanog kontinuuma. Izložena je Mindlin-ova klasa konačnih elemenata. Primena je izložena na konceptu aktivnog štapa sa parom piezoaktuatora suprotne polarizacije. Dobijena je dobra saglasnost ponašanja sa Semi-Loof elementom (program COSAR). U radu V.10 (FACTA UNIVERSITATIS, Niš, 2005)  je proširena prethodna analiza uklještene laminarne ljuske u domen nelinearnosti. Poređenje je vršeno u odnosu na ABAQUS-ov piezoelement. Rad pod rednim brojem V.12 (YUINFO, 2000) pokazuje prednosti velikih numeričkih modela konstrukcija generisanih primenom FEM u odnosu na analiičke modele. Rad pod brojem V.18 (DUNAV PREVING, 2001) tretira havarijske situacije kroz dva simulaciona problema dizalica. Prvi zadatak je simulacija havarijskog udara viljuški dizalice u regal skladišta, drugi - udar dizalice u kraj staze. Ove aplikacije razvijene u programu COSMOS su period razvoja kandidata i studija softverskih mogućnosti zasnovanih na analitičkoj dinamici i FEM. Primeri su prilagođeni interesovanju osiguravajućih kuća za savremenu procenu rizika kod osiguranja industrijskih transportnih mašina. 
Rad V.19 (KOD, 2002) je FEM studija dizajna kontenerskog spredera i njegovih aktivnih elemenata za zabravljivanje veza primenom softverskog paketa ALGOR. U okviru ovog rada kandidat se bavi pitanjima intuitivne optimizacije zasnovane na numeričkoj oceni funkcije cilja – mase spredera, postavljenih varijantnih rešenja. U radu V.20 (KOD, 2002), kandidat se bavi teorijom redizajna u metodi konačnih elemenata za nalaženje optimalnog preseka kutijastog nosača. Numeričko FEM rešenje dobijeno softverom Pro/Mechanica je poređeno sa analitičkim (metodom Lagranžeovih množilaca) na bazi čega je kandidat proširio pogled na stratešku vezu CAD, FEA i DESIGN  tehnologija. 
U radu V.24 (6th Magdeburg Days, 2004) kandidat se bavi pitanjima stabilnosti  tankih kompozitnih ljuski od kompozitnih laminata. Polazeći od Timošenkovih kinematskih uslova i semi-membranske diferencijalne jednačine,  autor određuje kritična aksijalna opterećenja. Dobijena analitička rešenja upoređuje sa numeričkim rešenjima iz paketa COSAR, što je objavljeno u ovom radu. Rad V.25 (ICTWS, London 2004) je proširenje rada V.24 u okviru koga su tražena lokalna kritična mesta tankozidnih laminata. Problem izvijanja i slobodnog oscilovanja proste konstrukcije, izveden je korišćenjem Tovstik-ove asimptotske metode. Problem je numerički rešavan. 
Rad V.26 (FOMEKK, Stuttgart, 2004) predstavlja koncept razvoja programskih alata za projektovanje tankozidnih konstruktivnih elemenata male mase izrađenih od laminata. Rad pokazuje glavne korake (algoritam) razvoja konačnog elementa tanke ljuske za modeliranje i simulaciju aktivnih konstrukcija. Rad V.29 (7th Magdeburg Days, 2005) tretira dalje anizotropna svojstva kompozitnih laminata usled slojevitog prisustva aktivnih piezo materijala. Rad se bavi pretpostavkama o linearnim-nelinearnim svojstvima aktivnih laminata. To je etapa u identifikaciji ponašanja strukture kasnije opisana u disertaciji. 
U radu V.34 (SEECCM 2006, Kragujevac) kandidat se bavi aktivnim kompozitnim laminatom sa ciljem verifikacije. Radi toga je izvedeno poređenje ravne i zakrivljene ljuske sa rešenjem dobijenim primenom Ritz-ove metode. U radu su objašnjene razlike dva rešenja. 
V.35 (7th World Congress on Computation Mechanics, Los Angeles, 2006) je rad više autora u oblasti primene aktivnih laminata u akustici. Odnosi se na dizajn adaptivnih konstrukcija za smanjenje buke. Rad predstavlja proširenje aktivnih elemenata u domen dvo i tro-dimenzionog prostora i uslovljava uvođenje konačnih elemenata strujanja mehanike fluida. U radu su tretirani algoritmi LQ upravljanja. Rad je objavljen na sedmom svetskom kongresu za računsku mehaniku 2006. i najavljuje spregu konačnih elemenata aktivnih laminata sa elementima protoka-strujanja. U radu se navodi i eksperimentalna verifikacija. 
Rad V.36 (ANASS, Zagreb, 2007) predstavlja preglednu interpretaciju razvijene aktivne ljuske u primeni na aktivnim konstrukcijama i prikazom matričnog sadržaja konačnog elementa, verifikacionim modelom izvedenim primenom programa ANSYS. 
Rad V.37 (8th Magdeburg Days, 2007) predstavlja integraciju CAD i FEA tehnologija u virtuelni koncept razvoja kompleksnih modela. Rad predstavlja viđenje MCAE tehnologija autora koje dolaze sa većim bogatstvom konačnih elemenata. U rad V.38 (DeMEASS II, Bad Herrenalb, 2007) autor razmatra pitanja tačnosti modeliranja pojedinih uticaja u modelu aktivnog laminata. Tretira se pitanje aproksimacija električnog polja i geometrije tankozide strukture sa aspekta tačnosti. 
U radu V.39 (9th ICSACM, Niš, 2007) date su osnove modalne dekompozicije i superpozicije kod određivanja tranzijentnog odgovora konstrukcije. Pri tome je razmatrano adaptivno upravljanje konstrukcijom. Analiza kvaliteta modela je usmerena na broj modova koji su obuhvaćeni tranzijentnom analizom. Utvrđena je potreba uvođenja modova u domenu potencijalne frekventne pobude kao osnove dobrih rešenja. Analiza je izvedena na piezo električnoj ploči u ulozi senzora. 

Pregled radova u oblasti pogonskih sistema transportne tehnike: 

U radu V.6 (FACTA UNIVERSITATIS, Niš 2000) predstavljen je diskretni model dizalice sistemom nehomogenih diferencijalnih jednačina. Rad pokazuje konkretno modeliranje pojedinih osobina sistema, i pokazuje tehnike linearizacija koje ne menjaju značajno rešenja diferencijalnih jednačina. Verifikacija simlacionog modela izvedena je poređenjem sa eksperimentalnim zapisima. 
U radu V.7 (FACTA UNIVERSITATIS, Niš 2003) slično prethodnom radu, autor pokazuje primenu programskog paketa MATLAB/Simulink u rešavanju diferencijalnih jednačina kojima se porede rešenja dva tipična sistema pogona dizalica – kliznokolutnog i asinhronog motora. Analiza je verifikovana na bazi poznatog eksperimenta. Rad V.11 (MACHINE DESIGN – monograph, FTN Novi Sad, 2007) je ponovljen prikaz dinamičke simulacije pogonskog sistema mašina dobijene rešavanjem diferencijalnih jednačina kretanja modela. Izložena je kombinovana analitička metoda sa numeričkom realizacijom.  
Rad V.13 (COD, 2000) je proistekao iz jednog praktičnog rada za Železnice Jugoslavije, kojim kandidat stiče iskustva u modeliranju familije lakih hidrauličnih dizalica. U radu V.14 (IRMES, 2000) autori se bave parametarskim modeliranjem objekata korišćenjem geometrijskih redova i izvorne CAD tehnologije za razvoj familije proizvoda. 
Rad V.15 (HIPNEF 2000) prikazuje dva nova aktuelna rešenja pokretnih podova kod kamiona koja su uporedno analizirana sa aspekta hidrauličnog pogona.  Rad V.16 (HIPNEF 2000), pokazuje primenu fuzzy logike kod portalno-obrtne dizalice  poslednje generacije upravljanja. U ovom radu opisana je dizalica sa brzim skraćenjem ciklusa pretovara zasnovanim na fuzzy-logici uklapanja oscilatornih pozicija i diskretno upravljanje pogonima. Rad V.17 (8. SEVER, 2001) tretira istu ideju generisanja familije pogonskih mehanizama dizalica zasnovanu na minimalnom broju članova familije, tehnološkim uslovima sprezanja i spoljašnjim kinematskim parametrima. Ovaj rad je interesantan jer je napisan na kraju perioda obimnih istraživanja teorijskih modela generisanja familija industrijskih prenosnika za dizalice te nudi pouzdanu metodologiju primene. 
Rad V.21 predstavlja simulaciju kretnog mehanizma dizalice formiranjem ekvivalentnog mehaničkog (torzionog) modela sa dve mase. Ovim modelom simulirano je opterećenje pogonskog vratila dizaličnog prenosnika, analitičkom formulacijom funkcija opterećenja i napona.  Rad V.22 (HIPNEF 2002) bavi se problematikom generisanja geometrije članova familije klipno-prstenastih ventila proizvedenih u MIN – AGH. Rad je nastao u periodu rada na projektu tehnologije Ministarstva za nauku i tehnologiju Srbije. Rad je prikaz već dobro razvijenih metoda planiranja familija proizvoda i sprege sa  geometrijskim CAD modelerima. To su tehnologije koje zamenjuju dugotrajno klasično projektovanje korišćenjem prenetog iskustva softverom na novi proizvod (danas poznato kao rapid prototype). Koristi se teorija sličnosti i parametarska geometrija. Prikazane tehnologije su tada bile nove u našoj industriji i našle su mesta razvoju jednog prototipa u MIN-u. Rad V.23 (POWER TRANSMISSIONS, 2003) bavi se razvojem tipskih prenosnika snage za leptiraste i zasun cevne zatvarače i ventile za vodove gradskog vodosnabdevanja. Na bazi prethodnih sistematizacija prenosnika ostvaren je utvrđen algoritam generisanja članova traženih karakteristika. Kandidat je radio na numeričkoj realizaciji postavljenih modela. 
Autori se u radu V.27 (IRMES, 2004) bave pitanjima veka elemenata za spektre sa jednoparametarskom raspodelom napona. Na bazi te procedure razvijen je postupak proračuna veka kod dvoparametarskih raspodela napona uz izvedena ograničenja usled nepostojanja Wöhler-ovih kriva zamora kod širokopojasnih promena naprezanja. Rad se bavi čvrstoćom dinamički opterećenih konstrukcija.  Rad V.28 (HM 2005) tretira slično radu V.21, pitanje dinamičkog modeliranja pogonskog sistema sa asinhronim elektromotorom. Autori su dali numeričko rešenje razvijenog modela. U radu V.30 (POWER TRANSMISSIONS, Novi Sad 2006), više autora, slično radu V.28 bavi se pitanjima oblika zaletnih kriva elektromotora i simulacijom dinamičkog procesa pokretanja dizalica. U radu je numerički rešen primer dinamičke simulacije dvomasenog sistema.  U radu V.31 (TIL 2006), grupa autora se bavi simulacijom rada regalnog skladišta kao tipičnog logističkog problema. Tražena su vremena opsluživanja skladišta dizalicom primenom kruto-kinetičkih modela i frekventnom regulacijom pogona. Ovo je nova grupa simulacija koja može da integriše različite aproksimativne jedinice skladišta i njegove opreme. Autori su istraživanja sveli na primere ali je logistički model skladišta proširiv. 
U radu V.32 (IRMES 2006) više autora tretira  pitanje dinamičkog modeliranja pogonskog sistema mašina na bazi elasto-kinetčkog modela sa diskretnim masama. Rad je nastao u seriji istraživanja analitičke simulacije rada pogonskih sistema. Izlaz iz ovih istraživanja su numerički dobijene funkcije rešenja diferencijalnih jednačina kretanja diskretnih masa sistema u vremenu. U radu V.33 (MHCL 2006, Beograd) slično prethodnim dinamičkim modelima, simuliran je rad točka za kopanje roto-bagera i dobijeni su zakoni kretanja i funkcije opterećenja elemenata. 

VII.3
Analiza učešća u naučno-istraživačkim projektima: 

Kandidat je učestvovao u tri domaća naučno istraživačka projekta i dva strana. Projekti V.40 do V.43 su bili uspešni i dobrim delom su komentarisani kroz prethodni pregled radova. Projekat V.44 je interesantan jer predstavlja rad kandidata u okviru primenjenih kliničkih hiruških tehnologija. Kandidat se u okviru ovog projekta bavio softverskim aktivnostima simulacije deformabilnih tela u realnom vremenu. Iz toga je proizašla softverska vizuelizacija pokreta hirurga na mekom živom tkivu – organima. Te aktivnosti su uslovile rad kandidata u domenu razvoja softvera za brzo rešavanje FEM modela mekih tkiva i njihovu vizuelizaciju.    
VIII   MIŠLJENJE O ISPUNJENOSTI USLOVA ZA IZBOR
VIII.1. Dr Dragan Marinković ima doktorsku disertaciju odbranjenu na Univerzitetu Otto-Von-Guericke u Magdeburgu 2006. godine, nostrifikovanu na Univerzitetu u Nišu 2007. godine, 

VIII.2. Kandidat ima dva objavljena naučna rada klase P51 (V.3,V.4), u eminentnim naučnim časopisima,
VIII.3. Kandidat ima redovno školovanje na diplomskim, poslediplomskim i doktorskim studijama, 
VIII.4. Ima 27 objavljenih radova na konferencijama, (V.12-V.39) uključujući evropske i svetske kongrese, 

VIII.5. Kandidat ima učešće u pet domaćih i stranih naučno-istraživačkih projekata, 

VIII.6. Kandidat naučnim i stručnim kvalifikacijama ispunjava uslove izbora prema raspisanom konkursu,  

VIII.7. Kandidat kvalitetno poznaje strane jezike,  
VIII.8. Obavio je dva značajna studijska boravka na stranim univerzitetima,

VIII.9. Kandidat zadovoljava pedagoške uslove za rad u nastavi,
VIII.10. Kandidat je posvećen naučnom radu, shodno rezultatima postignutim sa 32 godine života. 

IX      ZAKLJUČAK
Na osnovu prethodno izloženih činjenica, sa zadovoljstvom konstatujemo da je dr Dragan Marinković stekao kvalitet mladog naučnog radnika svetske klase. Shodno Zakonu o visokom obrazovanju i Preporukama Nacionalnog saveta za visoko obrazovanje za izbor u zvanja nastavnika, kao i Pravilnika Univerziteta u Nišu o postupku sticanja zvanja, dr Dragan Marinković, diplomirani mašinski inženjer, stekao je pravo da bude izabran u zvanje docenta za naučnu oblast Tehnika transporta, na Mašinskom fakultetu u Nišu.  
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    _______________________________________________________

1.   dr Miomir Jovanović, redovni profesor Mašinskog fakulteta u Nišu
           Katedra za TTL  (Uža naučna oblast: Tehnika transporta) 
    _______________________________________________________

1. dr Jovan Vladić, redovni profesor Fakulteta tehničkih nauka u Novom Sadu

                      Uža naučna oblast: Mašinske konstrukcije, transportni sistemi i logistika    
    _______________________________________________________

3.   dr Dragoslav Janošević, vanredni profesor Mašinskog fakulteta u Nišu 
    Katedra za TTL  (Uža naučna oblast: Tehnika transporta)
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