Blende 1

Zadatak B4: Objekt preslikavanja leZi u Ziznoj ravni oblasti objekta kolimatora i treba

ga preslikati najpre kolimatorom (fx' = 120 mm, Ky = 1:11), a zatim i optickim sistemom
s'=50mm, Kg= 1:2,8), postaviljenim na odstojanju e;' =20 mm od kolimatora.

Smatrajuci oba opticka sistema tankim, odrediti analitickim postupkom:

a) polozaj i velicinu blende otvora, ulazne i izlazne pupile,

b) uglove otvora u oblasti objekta i lika,

c) poprecno uvecanje preslikavanja (f’).

Resenje B4: Efektivni otvori kolimatora i optickog sistema predstavljaju blende sistema
(oznacene sa B; 1 B, na slici B4a), precnika:

. 120mm
2pg; = 2pg =Ky -fy =

=10,909 mm i

205, = 205 = K -f. = 502% —17,857 mm.

a) Preslikavanjem ovih dveju blendi (B; i B,) u oblast objekta sistema (ulevo) dobijamo

njihove likove:igl (poklapa se sa blendom B;) i LB,.
Blenda B, predstavlja lik (zg, =—(fc —€,")=-100mm) pri preslikavanju

o —

kolimatorom, a njen lik preslikan ulevo (LB,) objekat preslikavanja.

Primenom relacija za preslikavanje u paraksijalnoj oblasti mogu se odrediti polozaj i

veli¢ina lika blende LB,:
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Likovi blendi, dobijeni preslikavanjem blendi u oblast objekta sistema (ulevo), vide se
iz srediSta ravni objekta pod razli¢itim uglovima:

tgus,, = PBL| = 0,0455,
K
.
tgus,, = [PLB2( = 0,0744.
LB2
Posto je:
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moze se zakljuciti da lik LB, predstavlja ulaznu pupilu (UP), a sama blenda B,
blendu otvora (BO).

Lik blende otvora LB,, dobijen preslikavanjem sistemom HgHs' u oblast lika sistema,
predstavlja izlaznu pupilu (IP). Primenom relacija za preslikavanje u paraksijalnoj

oblasti mogu se odrediti polozaj i veli¢ina lika blende LB, :
Zg, =—fs—e; =30mm,
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b) Uglovi otvora u oblasti objekta i lika su:
tgu=tgu;,, =0,0455 =  u=2,6052°=2°36",

u'=6,2258° = 6°14".

c¢) Posto je opticka duzina tubusa ekvivalentnog sistema koji zamenjuje preslikavanje
kolimatorom i sistemom HsHs' (slika B4b):

fo—e, =(-t)-(-f,) = t=e, —f —f; =-150mm,
zizna daljina ekvivalentnog sistema u oblasti objekta bice:
f= fKt'fS = fKt'fS =-40mm.

Polozaj glavne ravni oblasti objekta ekvivalentnog sistema (H) u odnosu na glavnu
ravan oblasti objekta kolimatora (Hk) odredjuje relacija (na slici B4b je glavna ravan
ucrtana u proizvoljnom polozaju):

f-e," —fo-e"
a, =——*1= Kt L =16 mm,

t

a polozaj ravni objekta u koordinatnom sistemu zize ekvivalentnog sistema (F)
relacija:

z=—f-a, —(-f )=—fF-a,, —f =-96mm.
Popre¢no uvecanje kolimatorom i sistemom HsHs' moze se odrediti relacijom:

B=—L = _04167.
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