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Тпкпм шкплпваоа бип је стипендиста Министарства прпсвете и сппрта Србије у шкплскпј 
2000/2001. гпдини, стипендиста Министарства за науку и културу Немачке ппкрајине 
Турингије у 2003. гпдини и истраживач-стипендиста Министарства за науку и заштиту 
живптне средине Србије ангажпван на прпјектима Министарства. 

 

1.2. Прпфесипнална каријера 

Мр Иван Ћирић је у тпку диплпмских студија бип ангажпван кап демпнстратпр за 
лабпратпријске вежбе из физике и електрптехнике са електрпникпм на Машинскпм 
факултету Универзитета у Нишу. Од јануара 2005. дп априла 2009. бип је истраживач 
стипендиста на прпјектима Министарства науке и технплпшкпг развпја Републике Србије 
ев. бр. 6370 и ев. бр. 14061 кпји су реализпвани на Машинскпм факултету Универзитета у 
Нишу. 

Од априла 2009. гпдине је заппслен кап асистент на Катедри за мехатрпнику и 
управљаое системима Машинскпг факултета Универзитета у Нишу. 

У тпку дпсадашое академске каријере, активнп је учествпвап у реализацији већег брпја 
међунарпдних прпјеката и тп: 

 Тeмпус прпјекат „International Accreditation of Engineering Studies-IAES“ (144856- 
TEMPUS-1 -2008-1 - RSTEMPUS-JPGR, 2009-2011); 

 Тeмпус прпјекат „Conversion Courses for Unemployed University Graduates in Serbia 
– CONCUR“ (145009- TEMPUS-2008-RS-JPHES, 2009-2011), бип је ангажпван кап 
секретар једнпг пд псам студијских прпграма на Прпјекту; 

 билатерални прпјекат (DAAD-MNTR RS) „Robust Vision for Rehabilitation Robotics“у 
пквиру прпграма "PPP Serbien", Бремен-Ниш, 2009-2011; 

 билатерални прпјекат (DAAD-MNTR RS) „A novel apprroach to human detection and 
tracking in robotics“ у пквиру прпграма "PPP Serbien", Бремен-Ниш, 2012-2013; 

 међунарпдни прпјекат преквалификације вишка впјнпг кадра у Впјсци Србије и 
Црне Гпре "PRISMA", кпји је бип прпјекат Владе Краљевине Хпландије, 
Министарства пдбране СЦГ и Машинскпг факултета у Нишу. 

Ппхађап је и курс за дпктпранте „Computational Engineering“ на Памппрпву у Бугарскпј 
2011. гпдине. 

Осим тпга кандидат је учествпвап у реализацији већег брпја наципналних прпјеката и тп: 

 „Савременп даљинскп управљаое системима за впдпснабдеваое и третман 
птпадних впда“, ев.бр. 6370,  

 „Примена напреднпг мпделираоа, интелигентне сензприке и актуатпра, кап и 
бежичних кпмуникација у даљинскпм управљаоу кпмплексним кпмуналним 
системима“, ев.бр. 14061,  

 „Истраживаое и развпј нпве генерације ветрпгенератпра виспке енергетске 
ефикаснпсти“, ев.бр. 35005,  

 „Истраживаое магнетнпхидрпдинамичких струјаоа (MHD) у пкплини тела, 
прпцепа и канала и примена у развпју MHD пумпи“, ев.бр. 35016. 

Мр Иван Ћирић је кап члан прганизаципних пдбпра учествпвап у прганизацији 
међунарпдних кпнференција SAUM 2007, SAUM 2010 и SAUM 2012. 
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Члан је удружеоа САУМ за системе, аутпматскп управљаое и мереое кпје ради у пквиру 
Савеза инжеоера и техничара Србије  

 

2. ПРЕГЛЕД ДПСАДАШОЕГ НАУЧНПГ И СТРУЧНПГ РАДА КАНДИДАТА 

Мр Иван Ћирић аутпр је 37 радпва, пд чега су 3 пбјављена у часпписима пд међунарпднпг 
значаја: 

 

1. Dirid I., Dojbašid Ž., Nikolid V., Živkovid P., Tomid M., (2012), Air Quality Estimation 
by Computational Intelligence Methodologies, Thermal Science, doi:10.2298/ 
TSCI120503186C. 

М23 

2. Dojbašid Ž., Nikolid V., Dirid I., Dojbašid Lj. (2011), Computationally Intelligent 
Modelling and Control of Fluidized Bed Combustion Process, Thermal Science, 
Vol. 15, No 2, pp. 321 – 338. 

М23 

3. Živkovid P., Nikolid V., lid G., Dojbašid Ž., Dirid I., (2012), Hybrid Soft Computing 
Control Strategies for Improving the Energy Capture of a Wind Farm, Thermal 
Science, doi:10.2298/TSCI120503185Z. 

М23 

4. Žarko Dojbašid, Vlastimir Nikolid, Ivan Dirid, Sorin Grigorescu, (2010), Advanced 
Evolutionary Optimization for Inteligent Modeling and Control of FBC Process, 
FactaUniversitatis - Series Mechanical Engineering, Vol.8, No 1, pp. 47 – 56. 

М51 

5. Nikolid V.,Dojbašid Ž., Dirid I., Petrovid E., (2010.), Intelligent Decision Making in 
Wastewater Treatment Plant SCADA System, Facta Universitatis – Series 
Automatic Control and Robotics, Vol.9, No 1, pp. 69 – 77. 

М52 

6. Ivan Dirid, Žarko Dojbašid, Vlastimir Nikolid, Emina Petrovid, (2011), Hybrid Fuzzy 
Control Strategies for Variable Speed Wind Turbines, Facta Universitatis - Series 
Automatic Control And Robotics, Vol. 10, No 2, pp. 205 – 217. 

М52 

7. V. Nikolid, D. Antid, Ž. Dojbašid, I. Dirid, S. Nikolid, S. Perid, Evolutionary 
Computation in Hybrid Aeroturbine Fuzzy Control, Proceedings of XI International 
SAUM Conference, Niš, Serbia, 2012, pp.176 – 184, invited paper. 

М31 

8. V. Nikolid, I. Ciric, Real Coded Genetic Optimization Of Variable Speed Aero 
Turbine Fuzzy Controller, Proceedings of 2nd International Conference CPMMI 
2012, Contemporary Problems Of Mathematics, Mechanics And Informatics, Novi 
Pazar, Serbia,2012, invited paper. 

М31 

9. I. Dirid, Ž. Dojbašid, M. Tomid, M. Pavlovid, V. Pavlovid, Computationally Intelligent 
Object Recognition for DaNI Robot Vision, Proceedings of XI International SAUM 
Conference, Niš, Serbia, 2012, pp.132 – 135. 

М33 

10. Ž. Dojbašid, V. Nikolid, D. Ristid-Durant, I. Dirid, E. Petrovid, S. Matid, Neural 
Networks Based Human Tracking for Robot Vision, Proceedings of XI 
International SAUM Conference, Niš, Serbia, 2012, pp.164 – 167. 

М33 

11. Mladen A. Tomid, Predrag M. Živkovid, Ivan T. Dirid, Boban T. Cvetanovid, Žarko M. 
Stevanovid, Inteligent System for Traffic Induced Air Pollution Estimation, 
Proceedings of International Conference Power Plants 2012, Zlatibor, Serbia, 2012, 
pp. 758 – 767. 

М33 
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12. I. Dirid, Ž. Dojbašid, V. Nikolid, E. Petrovid, J. Milisavljevid, S. Nikolid, Variable Speed 
Wind Generator Aero Turbine Optimal Fuzzy Control, Proceedings of 29th 
DANUBIA-ADRIA Symposium on Advances in Experimental Mechanics, Belgrade, 
Serbia, 2012., pp. 214-217. 

М33 

13. V. Nikolid, Ž. Dojbašid, D. Ristid-Durant, E. Petrovid, S. Matid, I. Dirid, Kalman Filter 
For Robot Vision-Based Human Tracking, Proceedings of 29th DANUBIA-ADRIA 
Symposium on Advances in Experimental Mechanics, Belgrade, Serbia, 2012., pp. 
178-181. 

М33 

14. J. Milisavljevid, E. Petrovid, I. Dirid, M. Mančev, D. Markovid, M. Đorđevid, Tensile 
Testing For Different Types Of Polymers, Proceedings of 29th DANUBIA-ADRIA 
Symposium on Advances in Experimental Mechanics, Belgrade, Serbia, 2012., pp. 
266-269. 

М33 

15. Mladen A. Tomid  Ivan T. Dirid, Predrag M. Živkovid, Dušan J. Markovid, Neuro-
fuzzy estimation of traffic induced air quality, Proceedings of ECOS 2012 - The 
25th International Conference On Efficiency, Cost, Optimization, Simulation And 
Environmental Impact Of Energy Systems, june 26-29, 2012, Perugia, Italy, pp. 454-
1 – 454-14. 

М33 

16. Predrag M. Živkovid, Mladen A. Tomid, Ivan T. Dirid, Specific system for continuous 
air quality monitoring of the city of Niš, Proceedings of ECOS 2012 - The 25th 
International Conference On Efficiency, Cost, Optimization, Simulation And 
Environmental Impact Of Energy Systems, june 26-29, 2012, Perugia, Italy, pp. 456-
1 – 456-7. 

М33 

17. Ivan Diric, Ivan Pavlovid, Emina Petrovid, Petar Đekid, Jelena Milisavljevid, 
Evolutionary computation for viscoelastic element model parameters 
estimation, Proceedings of the 28th Danubia-Adria Symposium on Advances in 
Experimental Mechanics, 2011, Hungary, pp. 241-243. 

М33 

18. Emina Petrovid, Ivan Dirid, Jelena Milisavljevid, Petar Đekid, Holographic 
interferometry for vibration analysis of mechanical systems, Proceedings of the 
28th Danubia-Adria Symposium on Advances in Experimental Mechanics, 2011, 
Hungary, pp. 97-99. 

М33 

19. Jelena Milisavljevid, Ivan Diric, Emina Petrovid, Petar Đekid, Mathematical models 
behavior of vibrating sieve with and without electric motor with imbalance, 
Proceedings of the 28th Danubia-Adria Symposium on Advances in Experimental 
Mechanics, 2011, Hungary, pp. 239-241. 

М33 

20. Žarko Dojbašid Vlastimir Nikolid, Ivan Dirid, Fuzzy-genetic robust fluidized bed 
combustion control, Proceedings of the 24th International Conference on 
Efficiency, Cost, Optimization, Simulation and Environmental Impact of Energy 
Systems ECOS 2011., Serbia, 2011., pp. 1837-1842. 

М33 

21. Žarko Dojbašid, Nikolid V., Dojbašid Ž., Rajkovid P., Dirid I., Petrovid E., Advanced 
PID Controller Design for Continuously Variable Transmission, Proceedings of 
IRMES 2011, Zlatibor,Serbia, pp.157-162. 

М33 

22. Dirid I., Application of Evolutionary Computation and Fuzzy Logic in Modeling and 
Control, Proceedings of Computational Engineering 2011., Pamporovo, Bulgaria, 
pp.116-118. 

М34 

23. Nikolid V., Dojbašid Ž., Dirid I., Petrovid E., Fuzzy Logic for Decision Making in the 
SCADA System of the Wastewater Treatment Plant, Proceedings of SAUM 2010, 
Nis, Serbia, pp.232-235. 

М33 
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24. Pavlovid I., Dirid I., Đekid P.,(2010) Optimal Rheological Model Parameter Setting 
for Viscoelastical Elements, Proceedings of Mechanical Engineering In The 21st 
Century, 2010., Niš, Serbia, pp. 37-40. 

М33 

25. Nikolid V., Dojbašid Ž., Dirid I., Petrovid E., Intelligent Decision Making in the 
System of Remote Control and Monitoring of the Wastewater Treatment Plant, 
Proceedings of Mechanical Engineering In The 21st Century, 2010., Niš, Serbia, pp. 
255-259.  

М33 

26. Dirid I., Dojbašid Ž., Nikolid V.. Real Coding Genetic Optimization for Modeling and 
Control of Combustion Process, Proceedings of Automatics and Informatics'10, 
Sofia, Bulgaria. 

М33 

27. Nikolid V., Dojbašid Ž., Dirid I., Modelling and Simulation of a Bistable 
Electromagnetic Hydraulic Valve Actuator for Control, Proceedings of PES 2007, 
Niš, Serbia, pp. 141-142, 

М33 

28. Nikolid V., Dojbašid Ž., Dirid I., Pavlovid I., Advanced Control Concept for the 
Remote Heating System of Niš, Proceedings of SAUM 2007, Nis, Serbia, pp.45-49. М33 

29. Nikolid V., Dojbašid Ž., Dirid I. (2006), Dinamička analiza ponašanja aktuatora 
elektromagnetnog bistabilnog ventila, 30 naučno-stručni skup sa međunarodnim 
učešćem HIPNEF 2006, Vrnjačka Banja, Serbia, Proceedings, pp. 240-245. 

М63 

30. Nikolid V., Dojbašid Ž., Dirid I., Pavlovid I. (2007), Savremeni koncepti upravljanja 
dislociranim objektima komunalnih sistema, Vodovod i kanalizacija 2007,  Tara, 
Srbija, Zbornik radova, 

М63 

31. Dojbašid Ž., Nikolid V., Dirid I. (2007), Supervizijsko upravljanje složenim termičkim 
procesima, 13. Simpozijum termičara Srbije, Sokobanja, Srbija, Zbornik radova na 
CD-u, VII-4. 

М63 

32. Nikolid V., Dojbašid Ž., Dirid I., (2008) Energetski efikasno upravljanje komunalnim 
sistemima, SUSTAIN 2008, Niš, Srbija, Zbornik radova, pp. 93-98,  М63 

33. Dojbašid Ž., Nikolid V., Dirid I., Dojbašid Lj., (2008) Inteligentni sistemi u smanjenju 
emisije štetnih gasova sa efektom staklene bašte, SUSTAIN 2008, Niš, Srbija, 
Zbornik radova, pp. 119-124. 

М63 

34. Dojbašid Ž., Antid D., Nikolid V., Dirid I., Dojbašid Lj., (2008) Fazi modeliranje i 
upravljanje jednog hidrauličkog sistema, 31 naučno-stručni skup sa 
međunarodnim učešćem HIPNEF 2008, Vrnjačka banja, Srbija, Zbornik radova, pp. 
371-376. 

М63 

35. Nikolid V., Dojbašid Ž., Pavlovid I., Dirid I. (2008), Inteligentno daljinsko upravljanje 
sistemima za vodosnabdevanje i tretman otpadnih voda, 31 naučno-stručni skup 
sa međunarodnim učešćem HIPNEF 2008, Vrnjačka banja, Srbija, Zbornik radova, 
pp. 455-460. 

М63 

36. Nikolid V., Dojbašid Ž., Dirid  I., Petrovid E.,(2010), Energetski efikasan fazi  sistem 
daljinskog nadzora postrojenja za tretman otpadnih voda,  SUSTAIN 2010, Niš, 
Serbia, pp. 256-261. 

М63 

37. Dirid I. Neuro-fazi-genetsko modeliranje i upravljanje procesom sagorevanja, 
Magistarski rad, Univerzitet u Nišu, Mašinski fakultet, 2010. M72 

 

Кандидат је кпаутпр 3 техничка решеоа: 
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1. Vlastimir Nikolid, ŽarkoDojbašid, Ivan Dirid, Aleksandar Milojkovid, Sistem daljinskog 
upravljanja i nadzora složenog sistema vodosnadbevanja grada sa bežičnim 
komunikacijama i inteligentom senzorikom,  

2. Vlastimir Nikolid, dr Žarko Dojbašid, Ivan Dirid, Vladislav Blagojevid, Integracija daljinskog 
upravljanja nadzora sistema vodosnadbevanja i sistema za tretman otpadnih voda sa 
primenom veštačke inteligencije kod odlučivanja,  

3. Žarko Dojbašid, Vlastimir Nikolid, Ivan Dirid, Ivan Pavlovid, Neuro-fazi klasifikator objekata 
kod robotske vizije složenog rehabilitacionog robotskog sistema FRIEND. 

 

3. ПБРАЗЛПЖЕОЕ ТЕМЕ ДПКТПРСКЕ ДИСЕРТАЦИЈЕ 

3.1. Предмет и актуелнпст истраживаоа 

Предмет планираних истраживаоа је развпј мпбилне рпбптске платфпрме и оенпг 
интелигентнпг управљаоа на бази неурп-фази-генетских система у рпбптскпј визији у 
циљу решаваоа прпблема преппзнаваоа и класификације пбјеката у лабпратпријскпм 
пкружеоу. Ппсебна пажоа биће ппсвећена примени неурп-фази-генетских алгпритама у 
стереп рпбптскпј визији за преппзнаваое, лпцираое и праћеое људи, какп би развијена 
интелигентна, ппуздана и аутпнпмна мпбилна рпбптска платфпрма мпгла да прати 
чпвека у дефинисанпм лабпратпријскпм сценарију и спрпвпди пдгпварајућу унапред 
дефинисану интеракцију са оим. 

У данашое време рпбпти превазилазе индустријскп пкружеое и увпде се у све пбласти 
људскпг свакпдневнпг живпта. Тп впди дп нпвих изазпва у истраживаоу рпбпта са 
примеоенпм вештачкпм интелигенцијпм у циљу ппстизаоа прирпдне и интиутивне 
интеракције између људи и рпбптских система. Рпбпти кпји раде заједнп са људима 
треба не самп да идентификују људе већ и да прате оихпвп кретаое какп би се избегап 
судар са оима или какп би билп пмпгућенп праћеое оихпве трајектприје пд стране 
рпбпта. Када је интеракција са људима пптребна, сигурнпст и ппузданпст су критични 
услпви за ширпку примену рпбпта. Детекција, праћеое и идентификација људи је вепма 
активна пбласт истраживаоа не самп у рпбптскпј визији већ генералнп у рачунарскпј 
визији збпг распрпстраоенпсти и даљег развпја разнпрпдних апликација кап штп су на 
пример видеп надзпр и напредни системи ппмпћи впзачима. 

У великпм брпју случајева, камера и систем дигиталне пбраде слике су у рпбптским 
системима пснпвни канал за дпбијаое инфпрмације п пбјектима над кпјима је пптребнп 
извршити пдређени задатак. И ппред великпг брпја преднпсти визуелни систем, чији су 
пснпвни функципнални елементи преппзнаваое пбјеката и разумеваое слике, има и 
недпстатке. Ти недпстаци се пгледају пре свега у псетљивпсти система визије у пднпсу на 
различите сппљашое утицаје, кап штп је на пример псетљивпст на прпмену псветљеоа 
при аквизицији слике пбјекта кпји се анализира или псетљивпст на присуствп мнпгп 
различитих пбјеката у сцени. Детекција пбјеката и људи на сликама мпра да буде 
рпбустна у пднпсу на велики брпј ппменутих сппљашоих утицаја а рпбпт кпји делује у 
људскпм пкружеоу треба да ппузданп преппзна људе међу другим пбјектима у 
пкружеоу. Честп је рпбптскп пкружеое и динамичнп па рпбпт мпра да на пример 
направи разлику између чпвека кпји је управп ушап у оегпвп виднп ппље и људи кпји су 
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се већ налазили у виднпм ппљу. Прпблем лпкализација људи у трпдимензипналнпм 
прпстпру је пд кључнпг значаја, али и ппред савремених технплпшких дпстигнућа кпја 
пмпгућавају кпришћеое различитих напредних сензпра за екстракцију 3D инфпрмација, 
јпш увек су брпјне карактеристике сензпра визије неппуздане у смислу дпбијаоа детаљне 
и ппуздане инфпрмације. 

С пбзирпм да актуелна истраживаоа у свету указују на значајан прпстпр у дпмену развпја 
интелигентних система стереп рпбптске визије за преппзнаваое пбјеката и праћеое 
људи кап и у дпмену развпја интелигентних система управљаоа мпбилним рпбптима 
базираних на оима, тп представља пплазну пбласт истраживаоа у пквиру рада на 
предметнпј дпктпрскпј дисертацији. 

На пснпву наведенпг, планирана истраживаоа у пквиру предметне дпктпрске 
дисертације пп садржају пбухватају више актуелних научнпистраживачких праваца кпје 
се пднпсе на развпј рпбптске мпбилне платфпрме са стереп рпбптскпм визијпм, развпј 
неурп-фази-генетскпг система за преппзнаваое и класификацију пбјеката на пснпву слике 
дпбијене аквизицијпм са сензпра рпбптске визије, развпј неурп-фази-генетских 
алгпритама за детекцију, прпстпрну лпкализацију и праћеое људи ппмпћу мпбилне 
рпбптске платфпрме са сензпрпм визије, развпј алгпритама за пптимизацију система 
управљаоа базираних на генетским алгпритмима и српдним пптимизаципним техникама 
из дпмена вештачке интелигенције, уппредну анализу различитих интелигентних 
алгпритама за решаваое прпблема детекције и преппзнаваоа пбјеката и људи, уппредну 
анализу различитих интелигентних алгпритама за решаваое прпблема праћеоа 
ппкретних пбјеката и људи, кап и развпј нпвпг интегрисанпг интелигентнпг система 
управљаоа мпбилним рпбптпм на пснпву неурп-фази-генетскпг преппзнаваоа пбјеката и 
праћеоа људи у рпбптскпј визији. 

 

3.2. Метпдплпгија истраживаоа 

С пбзирпм на мултидисциплинарни карактер научнпистраживачке пбласти и 
предлпжених истраживаоа кпја ппдразумевају значајан утицај математичких, 
механичких, спфтверских и сензпрскп-електрпнских аспеката, неппхпдан је целпвит 
развпј хибриднпг система за преппзнаваое пбјеката и праћеое људи, где ће неурп-фази-
генетски систем бити пбучен и тестиран експерименталним ппдацима какп би ппузданп и 
ефикаснп вршип преппзнаваое, класификацију, праћеое и естимацију пплпжаја пбјеката 
и људи у лабпратпријскпм сценарију. 

За пптребе израде дпктпрске дисертације биће кпришћени неки експериментални 
резултати дпбијени тпкпм реализације билатералних прпјеката DAAD-а и Министарства 
прпсвете и науке Републике Србије између Машинскпг Факултета Универзитета у Нишу и 
Института за аутпматику Универитета у Бремену „Рпбусни систем визије у 
рехабилитаципнпј рпбптици“ и „Нпви приступ детекцији и праћеоу људи у рпбптици“. 
Деп нпвих експеримената биће урађен на Институту за аутпматику у Бремену, где ће 
кандидату бити дпступна оихпва знаоа и бпгатп искуствп из дпмена рпбптске визије и 
рпбптике, кап и ппстпјеће мпбилне рпбптске платфпрме са стереп визијпм. На 
Машинскпм факултету у Нишу биће у пквиру дпктпрата развијена нпва мпбилна рпбптска 
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платфпрма са сензпрпм стереп рпбптске визије кпришћеоем ппстпјећег DaNI мпбинпг 
рпбпта фирме National Instruments, кпји ће у лабпратпријскпм сценарију мпћи да 
преппзнаје пбјекте и прати људе. Алгпритми за пбраду слике, преппзнаваое и праћеое 
пбјеката у рпбптскпј визији биће реализпвани у прпграмскпм пакету LabView и другим 
прпграмским пакетима за симулацију и развпј система управљаоа. 

 

3.3. Циљеви дисертације и научни дппринпс 

Кључни научни циљеви дисертације су: анализа и даљи развпј алгпритама за решаваое 
прпблема прпцесираоа слике у стереп рпбптскпј визији; развпј нпвих алгпритма за 
преппзнаваое, класификацију, прпстпрнп лпцираое пбјеката и људи; развпј нпвих 
алгпритма за праћеое људи у лабпратпријскпм сценарију; развпј целпвитпг хибриднпг 
интелигентнпг система управљаоа мпбилним рпбптпм са сензпрпм стереп рпбптске 
визије; тестираое и експериментална верификација интелигентних алгпритма за анализу 
слике на хијерархијски вишим нивпима управљаоа рпбптпм базирану на неурпнским 
мрежама, фази лпгици и генетским алгпритмима; тестираое и експериментална 
верификација интелигентних алгпритма интегрисанпг управљаоа мпбилним рпбптпм са 
сензпрпм стереп рпбптске визије. 

Резултати предлпжених научних истраживаоа треба да пмпгуће имплементацију нпвих 
интелигентних хибридних алгпритама у систем рпбптске визије и реализацију 
интелигентнпг управљаоа мпбилнпг рпбпта, кпји ће мпћи да ефикаснп интерагује са 
динамичким пкружеоем, преппзнаје пбјекте и прати људе.  

Ови научни резултати, кпји би представљали прпширеое ппстпјећих сазнаоа, пд 
практичнпг су значаја за даљи развпј мпбилних рпбптских система у интеракцији са 
пбјектима и људима. Тп представља значајан пчекивани научни дппринпс унапређеоу 
мултидисциплинарнпг приступа при решаваоу кпмплексних прпблема у интелигентнпм 
управљаоу мпбилних рпбпта на пснпву рпбптске визије. 

 

3.4. Пквирни садржај дпктпрске дисертације 

Оквирни садржај рада представљена је следећим целинама: 

1. Увпд. Идентификација прпблема преппзнаваоа пбјеката и праћеоа људи у 
рпбптскпј визији. 

2. Интелигентни системи за преппзнаваое пбјеката и људи и управљаое мпбилнпг 
рпбпта у циљу оихпвпг праћеоа – развпј и примена. 

3. Преглед дпсадашоих резултата истраживаоа и нерешени прпблеми у пбласти 
управљаоа мпбилним рпбптским платфпрмама на пснпву преппзнаваоа пбјеката 
и праћеоа људи у рпбптскпј визији. 

4. Неурп-фази-генетски системи за преппзнаваое пбјеката у рпбптскпј визији. 
Примена техника вештачке интелигенције у класификацији пбјеката. 



С т р а н а  | 9 
 

5. Неурп-фази-генетски системи за праћеое људи у рпбптскпј визији. Примена 
техника вештачке интелигенције у преппзнаваоу људи у рпбптскпј визији и 
оихпвпм праћеоу. 

6. Развпј мпбилне платфпрме за праћеое пбјеката и људи. Развпј интелигентнпг 
система  за преппзнаваое пбјеката и праћеое људи кпд мпбилне рпбптске 
платфпрме са сензпрпм стереп рпбптске визије. Развпј целпвитпг система 
интелигентнпг управљаоа мпбилнпм рпбптскпм платфпрмпм. 

7. Тестираое и експериментална верификација резултата неурп-фази-генетскпг 
управљаоа мпбилнпг рпбпта. Оцена успешнпсти интелигентнпг ппнашаоа у 
дпмену кпмплекснпг преппзнаваоа и праћеоа пбјеката и људи у лабпратпријским 
услпвима. Дискусија. 

8. Закључци и правци даљих истраживаоа. 

 

4. ЗАКЉУЧАК И ПРЕДЛПГ 

Чланпви Кпмисије за пцену научне заснпванпсти теме дпктпрске дисертације закључују: 

 Кандидат мр Иван Ћирић, диплпмирани инжеоер машинства, фпрмалнп и 
суштински испуоава све услпве предвиђене Закпнпм п виспкпм пбразпваоу, 
Статутпм Универзитета у Нишу и Статутпм Машинскпг факултета Универзитета у 
Нишу за стицаое права на пријаву теме и израду дпктпрске дисертације. 

 Кандидат је свпјим дпсадашоим стручним и научнп-истраживачким радпм не 
самп исппљип сппспбнпст да се бави научним истраживаоима, већ и стекап 
значајнп искуствп крпз публикпваое већег брпја радпва и учешће у реализацији 
респектабилнпг брпја прпјеката. 

 Предлпжена тема „Интелигентнп управљаое мпбилним рпбптима на пснпву 
неурп-фази-генетскпг преппзнаваоа пбјеката и праћеоа људи у рпбптскпј 
визији“, је на пснпву наведених елемената научнп заснпвана. 

 Дпсадашои стручни и научнп-истраживачки рад кандидата указује на сппспбнпст 
кандидата да предлпжена истраживаоа успешнп и квалитетнп реализује у 
пчекиванпм временскпм рпку. 

 Истраживаоа кандидата у пбласти интелигентнпг управљаоа и примени неурп-
фази-генетских техника у мпделираоу, управљаоу и рпбптици, већ су у 
претхпднпм перипду дпвела дп пргиналних резултата, кпји су публикпвани крпз 
радпве пбјављене у научним часпписима и презентпване на кпнференцијама. 

 Предлпжени радни садржај дисертације је развпјнп и научнп заснпван штп указује 
да се предлпжена истраживаоа мпгу успешнп реализпвати у виду пригиналнпг 
рада нивпа дпктпрске дисертације. 
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