YHUBEP3UTET Y HUIIIY
MAHNIMHCKHA ®AKYJTET
Bpoj: 612-371-1/2011
Hartym: 06. 07. 2011. rogune

SAINIUCHHUK
ca X| ceonuye Hacmaeno nayunoc eéeha
Mawunckoz paxynmema Yuueepzumema y Huuty

Jenanaecra cegnnna HacraBHo-HayuyHor Beha MammHckor dakyntera YHuBepsutera y Humy,
onpxkana je 06. 07. 2011. ronuHe y KOH(MEPEHIIN]CKO] Calld Ha MIECTOM crpaty dDakynreTa ca MOYETKOM Y
12:00 gacosa.

CemHuIIOM je TipeceaBao ¥ leHUM PaioM PyKoBoauo, ipod. ap Bractumup Huxomuh xoju je
KOHCTAaTOBao Jia o ykynHo 93 unana Beha, cennuiu npucycrByje 63 unana, Te Ja MOCTOjU KBOPYM 3a
MYHOBa)KHO OJTyYHBAmbE 110 CBUM TadKaMa JTHEBHOT peaa.

Cemnunm mopex wianoBa Beha npucycrsyje u ap Karuma Xenpux, pen. npod. y meH3Hj .

[pencenasajyhu np Bnactumup Hukonuh, pexa. npod., nos3eao je wianoee HHB na oxajy mouact
mMuHyTOM hyTama HEJaBHO HpeMHHYJIOM mnpodecopy ap I'epxapny berensaky, penoBHOM
npodecopy Texnumukor yHuBepzutera Minmenay y Hemaukoj W mo4acHOM JOKTOpY Hayka
YHuusep3urera y Humry.

Ha ocnoBy momuca Kareape 3a mpou3BOAHO-HHGOPMAIIMOHE TEXHOJOTHj€ M MEHAIIMEHT,
JEIHOIJIACHO je YCBOjeHa JOMyHa JTHEBHOT pejia TAUKOM:

» Umenosamwe unanosa Komucuje 3a oyeny u 006pany 00Kkmopcke oucepmauuje Kanouoama
mp Huxone Kopynoeuha, ounn. mawi. umdic., noo nazueom: ""Ananuza cmayuonapuoz KOmpoarea
HHEYMAMUKA NPUMEHOM Memo0a KOHAUHUX eleMeHama’’,

a HaKOH ToTa YCBOjeH je crnexehu

Hduneenu peo

1. Vceajame 3anmcuuka ca X ceanuie HacraBHo-nHayunor Beha ®dakynrera, oapxane 03. jyHa
2011. rogune;

2. Jlonomeme [IpaBmiHMKa O M3MeHaMa W JONyHaMa MpPaBHIHHKA O JOKTOPCKUM aKaJEeMCKUM
CTyAujama,

3. JloHomieme OIyKE O yCBajamy H3BelITaja 0 ypal)eHo] MOKTOpCKoj mucepraimju Mp Jbuibane
BessoBuh, non nasusom: "HenuneapHe ocuuianyje rupo-potopa’;

4. JloHoweme OITyKEe O yCBajamy M3BelITaja 0 ypaleHoj HOKTPOPCKOj auceprauuju mp Jynujane
CumonoBuh, o HazuBoM: "Jl[mHAMIKA ¥ CTAOMITHOCT XUOPHUIHUX THHAMHYKHUX CUCTeMa';

5. JloHolIeme OJUIyKEe O yCBajamby TEeME JIOKTOPCKE aucepraije Mp Munana 3apaBkoBuha, 1o
HazuBOM: "®OpPMaHO OKpYXEHE 3a CEeMaHTUYKy WHTEPONEepaOWIIHOCT y Mpekama JaHara
cHaOmeBama';

6. JloHomieme OJUTyKe O YyCBajalkby TeMe JOKTOpcKe maucepranuje Auiekcanapa bopuuuha,
JIATJT.MAIL UK., IOl HAa3uBOM: "YHHBEp3aJHE METOAC Yy UCTPOKUBAKHY HECTAIMOHAPHOT
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paBaHCKOT JIAMHHAPHOT CTpYjamha HECTHIUBHBOT MPOBOTHOT (uynaa, y craperHytiM MX]I,
JUHAMHYKUAM, TOIUIOTHUM U TU(Yy3HUM rPaHUYHUM CJI0jeBUMa";

7. JloHomeme oamyke O ycBajamby TeMe IOKTopcke nuceprauuje JKuBojuna CrameHkoBuha,
TUTULMAIL. WHX., 0]l Ha3uBoM: "MarneTHOXuapoanHamMudka (MX/I) crpyjama jegHor u nBa
¢baynna y kanamuma'";

8. JloHomeme omIyKe 0 ycBajamy TeMe JAOKTOpcke aucepranuje Jacmune bormanosuh-JoBanosuh,
TUIULMAI. WHXK., 1mox HasuBoMm: "OpnpehuBame OCpeAmEHOT OCHOCHMETPHUYHOT CTpyjama y
pPagHUM KOJMMa XHIPAYINIKUX TypOoMarmHa'";

9. JloHomeme oanyke O ycBajamby TeMe JOKTOpcke aucepranmje mMp [opana Ilerposuha, ammoi.
Mall.  WHX., 10J Ha3uBoM: "BuIllekpuTepujymMcka ONTHUMH3AIMja Ipoleca OJpiKaBamba
TEXHUYKHUX CHCTEMa MPUMEHOM BEPOBATHOCHUX METOA U BEIITaYKe HHTEIUTeHIH]e";

10. JloHomeme OIYKE O yCBajamy pelleH3uja pykomuca TeMartckor 30ophmka: "Kadanonormja”,
ayropa npod. np [parossyda Hophepuha,

11. JloHommeme oATyKe O YCBajamy peneHsnja pykomnuca: "OCHOBE KOHCTpyHUCama — 30MpKa PEemeHInX
3amaTtaka', ayropa mpod. ap Bmactumupa Hoxuha u mon. np bobana Anhenkosuha;

12. UmeHoBame wianoBa Komucuje 3a oleHy M ofa0paHy IOKTOpPCKe maucepraruje mp Hukose
Kopynosuha, aurui.maii.uHx., MO Ha3UBOM: "AHalu3a CTAllMOHAPHOT KOTpJbarha IMHEYMAaTHKa
MIPUMEHOM METO/1a KOHAYHUX eJIeMeHaTa";

13. Texyha nurama.

TAYKA JEJAH

JennornacHo m 6e3 nuckycuja ycBojeH je 3ammcHUK ca X ceagnuue HacraBHo-HayuHor Beha
daxynrerta, onpxkane 03. jyna 2011. ronune.

TAUYKA JIBA

[pencenasajyhu ap Bnactumup Huxomnuh, pen. mpod. nao je oopasiioxkerme aa Tpeda ycarjiacuTh
[paBunHuK 0 goKTOpcKMM cTynurjama Pakynrera ca [IpaBHIIHUKOM O MMOCTYIIKY JlaBama CariaCHOCTH Ha
OIUTYKY O YCBajalby TeMe JOKTOCKE AWCEpTallje W Ha OJUIyKYy O YCBajamy H3BemTaja o ypalheHoj
JTOKTOPCKO] AUCEpTaMju YHUBEp3uTeTa y Hutry y ey Koju ce 0JTHOCH Ha POKOBE 3a MHCambe H3BEIITaja
0 HAay4HOj 3aCHOBAHOCTH TEME JIOKTOPCKE JUCEpTAllMje M M3BEIITaja O OLICHU JOKTOPCKE JMCepTaluje.
Takohe, morpedHo je y nucrom [IpaBuiiHHKY Ha HOB HAYMH PEryJIHCATH MPOLEAYPY HOHHUIITEHA JTUILIIOME
0 HaYYHOM Ha3UBY JIOTOpa HayKa, Tako Ja mpolexypa Oyje MHBEp3Ha MPOIEypH 3a CTHIAKE TOT 3Bakba.

VY nuckycuju cy yuectBoBanu: ap Jbrsbana [letkosuh, pea. npod. u Hukona Hokuh, aumi. npas.,
HakoH uera je HHB jemnormacHo ycBojuno IlpaBuiHuMK O HM3MeHama W JONMyHaMma IPaBHIHUKA O
JOKTOPCKUM aKaZeMCKUM CTYyIHjama.

TAUYKA TP

OOpasnoxeme OBe Tayke JHEBHOT pena nao je wiaH Komwucuje np [paran JoBanomuh, norr.,
HAaKOH 4era ¢y y IMcKycHju y3enu yuenthe: ap Patko [TaBnosuh, pex. npod., np Aparan JoBanosuh, goir.,



np 3opan Mapunkouh, pen. npod., np Karuna Xenpux, pea. npod. y neusuju, ap Bmactumup Hukonuh,
pen. mpod., np boxunap bornanosuh, pex. npod. u ap [penpar Kosuh, pexa. npod..

Hakon nmuckycuje unanoBu Beha Behmbnom rnacoBa (ca 4 y3npikaHa Tiiaca) YCBOJHIIU CY
M3BEIITaj KOMHCHjE 3a OlLleHY U oA0paHy JAOKTOpCKe AucepTanuju mp Jbuwsane Bewosuh, o HA3UBOM:
"Henuneapne ocyunayuje 2upo-pomopa’, y3 u3MeHy Ha CTpaHU 78. pyKOINHCa JOKTOPCKE AWCepTallnje
rzae Tpeda u30cTaBuTH GOpMyIy U JePUHLHM]Y yV BE3U ca TPH KMHEMaTH4YKa BEKTOpa MOMEHaTa Mace Koja
Cy Be3aHa 3a oapeheHy Tauyky U Ocy OpjeHTHCaHy oapeleHUM BEKTOpOM Koja Mpoja3d Kpo3 Ty TauKy.
YcBojen je u npemior ap boxumapa bormanosuha, pen. mpod. ga KaHAUAAT Y3 JOKTOPCKY TUCEPTAIH]Y
J07a IPUJIOT KOju O ce OHOCHO Ha MCIIpaBKe oAroBapajyhux rpemaka Ha crpanu 78. Ha ycBajame oBUX
W3MeHa M J0IyHa pyKomuca JOKTopcke Aaucepranuje Mmentop Ap Karuna Xenpux, pea. npod. y neHsuju
M3pa3niia je CBOje He3aJOBOJBCTBO.

Marepujan uae Ha cariaacHoCT YHuBepautery y Humry.

TAYKA YETUPHU

Hexan ®axynrera ap Bnactumup Hukomnuh, pen. mpod. je Hajipe napopmruicao wiaHoBe Beha o
MOCTYNKY TIpeaje JAOKTOPCKE JIucepTalje, kao U To na je y Martepujainy 3a HHB mata xomruieTHa
JTOKyMEHTaIuja Kojy cy wianoBu Komucuje ymytran HHB-y.

Y mmckycuju cy ydectoBamu: np Karmma Xenpux, pea.nmpod. y meH3uju, np Bmactumup
Huxonuh, pen. mpod., np Mnanen CrojusbkoBuh, pen. npod., np Jbussana [etkosuh, pen.npod., Hukona
Boxuh, numt. nmpag., aAp Partko IlaBnosuh, pen. npod., np IIpeapar Kosuh, pen. mpod., np Bojucnas
MunrenoBuh, pex. mpod. u mp Jynujana CumoHoBuUh, acc..

Haxon muckycuja HHB jeanoriacHo je noHeno oanmyky Ja ce Ha cacTaHKy JAeKaHaTa, YiaHOBa
Komucwuje 3a orieHy u on0pany JOKTOpcKe auceptanuje u Mp Jynujane CumonoBuh, koju he ce oapxxaru
14. jyna 2011. roguee, yTBpAe N3MEHE KOje je HEOMXOAHO /Ia KaHINIAT YHeCe Y JOKTOPCKY AMCEPTAIH]y
carylacHO mM3BemTajy Komucuje n 1a ce HakoH Tora pyKoIHc JOKTOpCKe aucepranuje poctabu Komucuju
Ha IIOHOBHY OLIEHY.

TAYKA IIET

HacraBHo-Hayuyno Behe ®akynrera je HakoH oOpasznoxkema wiana Komwucuje ap Mwupociasa
Tpajanosuha, pen. mpod. jenHornacHo u 0€3 AWCKYCHja JIOHENO OMIYKY O yCBajamy TeMe JIOKTOPCKE
mucepraumje mp Munana 30paskosuha, mon Ha3uBOM: "DopmanHo oKpydcere 3ad CeMaMmuuky
unmeponepadbunHocm y mpedxcama nanaya cHadoesarpa', HAKOH 4era MarepHjal HJe Ha CariacHOCT
VYHusepsurery y Humy.

TAYKA HNIECT

Hakon maror oOpasnoxkema ox crpane wiana Komucuje ap Jparume Hukonujesuha, pen. npod.,
u jgomyHe nekaHa Ap Bmactumupa Huxonuha, pen. mpod. na cTyneHTH AOKTOPCKHX CTyAWja Tpen
KoMcujom jaBHO Mpe3eHTYjy MPEIJIOKEHY TeMy IOKTOPCKE IUCEpTaldje IITO je M y OBOM CIIy4ajy
yuntbeno, HHB jemHoriacHo u 0e3 OUCKycHja JOHEIO je OUIYKy O YCBajalby TeMeE JIOKTOPCKE
nucepraumje  Anexcawdpa bopuyuhia, IUINL.MAallLUHX. IOX Ha3UBOM: "YHHBEp3aJHE METOAE Y
HCTPaXUBakhy HECTAIIMOHAPHOT PaBaHCKOT JaMHUHAPHOT CTPYjaka HECTUIIJBHUBOI MPOBOJIHOT (UIyHAa, Y
cupernytuM MX]I, NTUHAMUYKHM, TOIUIOTHUM W JU(QY3HUM TpaHHYHHM cjojeBHMMa’, a 3a MeEHTOpa
umenoBanu 1p Hparuiry Hukonujesuha, pea. npod.

Marepujan HakoH ycBaja ox crtpaHe HHB ®axynrera una Ha carmacHoct Hayuno-cTpyuHoM
Behy 3a TEXHWYKO-TEXHOJIOIIKE HayKe YHUBep3uTeTy y Humry.
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TAYKA CEJAM

Obpaznoxeme 1Mo 0BOj Tauky AHEBHOT pena mao je wian Komucuje np [Aparmma Huxomnujesuh,
pea. mpod., HakoH dyera je Behe jemHormacHo m 0e3 MUCKyCHja JOHENO OIUIYKYy O yCBajamby TeMe
noKkTopcke  auceprauuje  JKusojuna  Cmamenxosufia,  AWIULMAILUHX.  [OX  HA3UBOM:
"Maenemnoxuopoounamuuxa (MXJ]) cmpyjarwa jeonoe u o0ea ¢hayuda y kananuma' M 3a MEHTOpa
nMeHoBanu ap Jparnmy HukommjeBnha, pen. mpod., HAKOH Tora MarepHjajl WAE Ha CariJacHOCT
YHusepsurery y Humy.

TAYKA OCAM

HacraBHo-Hay4yHo Behe ®DakynTeTa jeqHOrIacCHO M 0€3 AMCKYCHja JOHEJO j€ OJUIYKY O yCBajamy
TeMe JIOKTOpcKe aucepranuje Jacmume boeoanosuh-Josanosuh, IWIULMAILUHK. TOJ HA3UBOM:
"Oodpehusarve ocpeorweHo2 OCHOCUMEMPUYHOZ CMpYjarbd Y PAOHUM — KOJUMA — XUOPAYAUUKUX
mypbomawuna' v 3a MeHTOpa uMeHoBau ap Aparuiy Munenkosuh, pea. mpod..

Marepujan uzae Ha cariaacHoCT YHuBepautery y Humry.

TAYKA JEBET

[penceanux Komucuje ap 3opan Mapunkosuh, pes. npod. 1ao je 00pas3iiokemne, HAKOH Yera je
HHB ®akynTera jemHornanco u 0€3 ITUCKYCHja YCBOJWIO OJJIYKY O YCBajalby TeME JOKTOPCKE
mucepranje mp lopana Ilempoeuha, IWTULMAaNLWHX., TON Ha3uBOM: ''Buwexpumepujymcka
ONMUMU3AYUJA NPOYECa 00PIHCABAFA MEXHUYKUX CUCeMd NPUMEHOM B6EPOSAMHOCHUX Memooa U
sewmauke unmenucenyuje”, HaKOH uera Marepujan Wie Ha cariacHocT HayuHo-ctpydHom Behy 3a
TEXHUYKO-TEXHOJIONIKE HayKe YHUBep3uTeTy y Hurry.

TAYKA JECET

Hakon oOpasnoxema jaekana nap Brmactumupa Hukonuha, pen. mpod. moBogaoMm oBe Taduke
THEBHOT pena, Behe dakynTera jenHornacHo u 0e3 qUCKycHja TOHEIO je OJUTYKY O YCBajamby peyeH3uja:
op Ilemxa Xpucmosa, nouenra JyroszamagHor yHuBepsutera "Heodur Puncku" y Bnaroerrpany, op
Ilempa ['eopeujesckoe, penosrHor mpodecopa y nensuju dunozodcekor dakynrera y Ckomby u Op
Munana Tacuha, penoBHor mnpodecopa Yuutesbckor (akyntera y Bpamy pykomnuca memamckoe
sbopuuxa: "Kaganonozuja”, ayropa npod. op pazomyba bBophesuha.

TAYKA JEJAHAECT

OO0pasnoxerme M0 OBOj TauykKW JHEBOT pera nao je med Kareape 3a MammHcke KOHCTPYKIIH]jE,
pa3Boj U MHXewepuHT Ap BojucnaBa Munrenosuha, pen. npod. HacraBHo-Hay4HO Behie jeHOTIIACHO U
0e3 TUCKycHja JOHEIO je OJUIyKY O YCBajamy peneHsuja. op Henada Mapjanosuha, penoBHOT mpodecopa
Mamunckor ¢akynrera y Kparyjesuy u dp /pacana Munuuha, Banpensor npodecopa MamuHCKOr
¢dakynrera y Humy pykonuca: "Ochose koncmpyucara — 30upka pewenux sadamaxa'’, ayropa npod. op
Bracmumupa Boxuha n nou. op bobana Anhenxosuha.



TAYKA IBAHAECT

Hakon oOpa3znoxema OBe Tauke NHEBHOT pena o crpane meda Kartempe 3a mponsBojaHO-
nH(pOpMAIMOHE TEXHOJNOTHje M MeHayMeHT Ap MupocnaBa Tpajanosuha, pex. mpod., Behe je
jenHornmacHo M 0e3 JHCKycHja WMeHoBajo wiaHoBe Kommucuje 3a oneHy W oadOpaHy JOKTOpCKe
mucepranuje Mmp Hukone Kopynosuha, mon HazuBoM: "AHanmm3a CTaliOHApHOT KOTpJhamka IMTHEyMAaTHKa
MIPUMEHOM MEeTO/Ia KOHaYHUX eneMeHaTa" y cinenehem cacraBy:

- 0p Mupocnas Tpajanosuhi, penoBan npodecop MammHckor (akynrera y Humry (yxka
Hay4Ha obnacT: [Ipon3BOHN CHCTEMH U TEXHOJIOTH]E);

- 0p Muoopae Manuh, penosau npodecop Mammnckor dakynrera y Humy (yxa HaydHa
obxact: [Ipon3BogHM CUCTEMH U TEXHOJIOTH]E);

- op llpacan J{omazem, penoBHu npodecop YHuBep3utera Merpononuran y beorpany
(yxa HayuHa obnact: [Ipon3BoAHO MAIIMHCTBO);

- op Mangpeo Ilen, penoan mpodecop Texuwmukor yHuBep3urera y bepnuny (yxka
HaydJHa 005acT: MexaHuKa CTpyKTypa) u

- op Mupocnas Kusxoeuh, penoBau mnpodecop Mammuckor dakynrera y Kparyjepiry
(yxa HaydHa obmact: [lpumemeHa MexaHuKa, TpUMemkeHa HH(DOPMAaTHKa U pauyHAPCKO HHKEHEPCTBO).

TEKYRA IIMTAIBA

[Mon Texyhum nutamuMa aekan np Bractumup Hukonuh, pen. npod. je uectutao ap Benumupy
Credanosuhy u360p y 3Bame peoBHOT npodecopa, a HakoH Tora nHpopmucao wianose Beha:

e ga cey | ynucHOM poky 3a OCHOBHE akaZeMcKe CTyauje npujaBmio 128 kaHaugara u 1a cy CBU
YIHCaHU; TE J1a je Y TOKY IpHjaBJbuBamke 3a | mpoayKeHH yIHCHU POK;

e J1a je y TOKY JilaHa KaJia ce IoJiarao MpHjeMHH UCTHT 32 | YIUCHU POK HCIIpe]] 3rpaje U y XOly
dakynreTa JeJbeH MpOIAraHJHU MaTepujall 3a MeTpomoiuTeH yHuBep3uTeT M3 beorpama 6e3
carnmacHocTH Hamer @akynrera. O oBoM Joralajy ob6aBemiteH je pekrop YHuBepautera y Humry;

e 51a ce cxoaHo [IpaBUiIHKKY O IUTUIOMCKHMM aKaJeMCKHM CTyAMjaMa of0paHa IUIUIOMCKUX pajioBa
Mopa oJpXaTu y poKy oXl 15 mana ox naHa npujeMa paga. JaTym u Bpeme oaOpaHe ITUILIOMCKOT
pana objaBspyje ce Ha oriacHo] Tabnu Ha |l cipaty ®akynrera HajMame qBa paaHa JAaHa IIpe
3aKa3aHOT TePMHHA O/I0paHe, a 0Baj mocao obaBsba Oficek 3a HACTABHA U CTYJCHTCKA MMUTAmbA.

e perata je JOKyMeHTauuja 3a peakpeautanujy Pakynera Kao HayYHOUCTPaKMBAUKe
opraHusanyje u ouekyje ce qa @axynrer Oyae peakpeIuTOBaH.

Kaxko npyrux nurama u auckycuja auje 6mno, X| ceqaumna HacraBHo-HayuHOT Beha 3aBpiiieHa je

y 14:05 gacoga.

SAIMCHUYAP HACTABHO HAYYHO BERE
MPEJICETHUK

Jymanka Huxoauh, rpal).max

Mpod. np Baacrumup Huxosanh



HacraBHo-HayyHoM Behy MamuHcKor ¢gakyjTera YHUBep3UTeTra y
Humry

u Jlekany Mammmnackor pakyiarera y Huiny

Ipo¢. ap Baracrumupy Huxkosuhy

Ayrtopusanuja quckycuje ca cenuuue HHB oar 6 jysna 2011 (tauka
3) 1 IPUI03H, HA KOje caM ce Mmo3BaJja.

IIpenmer: HoBM BeKTOpHM MoOMeHaTa mMaca U BmbHXOBe JeduHHIUje Koje je
yBesia Katuna (CreBanoBuh) Xeapux HaBeldeHe y JTOKTOPCKOj IMCEPTALMjH
mp Jbusbade BesboBuh.

Llewenu  unanoeu  Hacmaeno-nayunoe  eeha  Mawunckoe — ¢hakyimema
Ynueepsumema y Huusy,

Momum Bac na He mpuxBatuTe HemoOpoHamepHy mnpumendy ap P. I[laBmosuha, nHa
(0)
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bopmyy U 1epUHULIN]Yy BEKTOpa Mace M

(2.132)

o\ def
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Koja je Ha cTpaHu 78 mokTtopckor pama Mp Jbusbane BesroBuh muTupana, a Kojy Jajbe HHjE
KOPUCTHJIA.

Haume, nHenmpuxBaTipuBo je, a U HemoOpoHamepHo Tymeuewme ap P. IlaBmoBwha ma mp
Karuma Xeapux oBoMm ¢popmysioM TBpeau Ja je "'Maca BEKTOpCKa BEJIMYHMHA'", Kao U J1a TBP/ba Ja
neduHAIIMjOM HHUje oapeleHa, HM oca 3a KOjy ce BEKTOp Be3yje "jep ce KpO3 jeIHy TauKy MOXKeE
noByhu GeckoHayHo MHoro npasux'. TayHo je 1a mMaca, Ha OBOM CTENEHY HECHOT CXBaTama y
HayIlM, HHje BEKTOPCKA BEIIMYMHA U TAYHO j€ JIa Ce KPO3 jeJHy TauyKy MO)Ke MoByhHu O€CKOHAYHO
NPaBUX, aJl OBOM (OpPMYyJIIOM ce He depMHHUINE Maca Kao BEeKTOPCKa BeJW4MHa, Beh ce
nepunniie HOBM BEKTOPCKU OBJEKT BEKTOP MACE I\—/I(ﬁo) Koju "Besyje" macy 3a
onpehenn mon u oapeheHy ocy Koja mpoyiasw Kpo3 Taj MO U OpjeHTHCaHa je oapeheHuM
JeIMHUYHAM BeKTOpoM 7 . OBacj BEKTOp Mace I\7I£;0) Tpeba mocMaTpaT Kao Je0 LETUHE O]l TPU
HOBOYBEJIEHA kuneTnuka éekmopa momeHama maca, KOju Cy CBaku IMOjeAMHAYHO, BE3aHA
3a oapeheHy Tauky u onpeheHy ocy opjeHTHcCaHy oApeheHHUM jeJUHHUYHUM BEKTOPOM, a Koja
npoJia3u Kpo3 Ty Tauky. Mely wuMa je W IUTHpPaHW M TOpe HaBEICHU BEKTOD, M%O) KOju ce
Ha3MBa BEKTOPOM Mace Be3aHuM 3a Tauky O M OCy OpjeHTHUCAHY jeIMHUYHUM BEKTOPOM 7i, a
KOja mpoJja3u Kpo3 Ty Tauky. OBaj BEKTOp Ce MOXe CMaTpaTH U BEKTOPOM MOMEHTa Mace HyJITOT
pena, jep ce y oBoj nedUHUINJU BEKTOPU TMOJIOKAja, p , CIEMEHTApPHUX MATepUjATHUX Tadaka

Tella Maca dm HE jaBJbajy, 3a Pa3MKy O Jpyra JiBa HOBOYBEICHAa BEKTOpa MOMEHTa Mace:



— (9
BEKTOpa MOMEHTa Mace MpBOT pena @570) = J.”[fl, pldm , Ka0 U BEKTOpa MOMEHTa Mace ApYyror
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— .\ def
pena 3,20) = I J. I [p,[n, plldm , xoju cam Ha3Bajla BEKTOPOM MOMEHTA MHEPIIMjE Mace Tena.
Vv

Axo np P. IlaBnoBuh kao "kpyHcku goka3" ma cy Moje popmyiie TauHe TpaxKu Ja ux mpe
Tora Halje y "y HEKOM CBETCKH MO3HATOM HJIM HETO3HATOM YHUBEP3UTETCKOM YIIOEHHKY" OHIA
3ancTta Aobuja taj aoka3 3a cBojy HEIIPUXBATJBMBY TtBpamy, jep ux TaMO HEMa, CeM y
MOjUM IyOJMKOBAaHUM paJioBUMa, YMjU CIHUCAK AajeM y mpuiory A.1*. IloBonoM HHBOA Hay4yHe
CBECTH IIOMEHYTOI IpUTOBapada, HeMaM HaMmepy Ja CyIuM, O ToMe Heka cyae Oynyhe
reHepauuje.

Y MojuM pajgoBuMa IMyOJMKOBAaHUM, H Y 3€MJbH M y WHOCTPAHCBY, M TPUKa3aHUM Ha
MPECTIKHUM CBETCKUM HAy4YHHM CKYIOBHMa IMpuxBaheHH cy HOBOYBEJECHU BEKTOPH MOMEHATa
Maca U BEKTOPCKa METO/A aHaJN3¢ KMHETHYKHX ITapaMerapa poTopa ca jeJJHOM POTAIHjoM HIIH
caclperHyTuM poTtanujama. MHOroOpojHH Moju ImyOiaynkoBaHe panoBH (Bumu npuior Al*) cy
OWIM ONECHHUBAHKM OJf MHOTMX MEHHM HEIO3HATHX PEICH3CHATa, jep CBaku paa nobuja Gap nBe
MO3UTUBHE pelleH3uje na 0u O6uo myOnmkoBaH, a Heku u Tpu. Caga OBIE paau WIyCTpaiuje
HaBOJUM caMo cienehe pedepeniie:

* [IpBo mpencraBbamke MOJUX TePUHUITM]a BEKTOpa MOMEHATa Maca je OMI0 Ha CBETCKOM
kourpecy IUTAM ICTAM Haifa 1992 (moje caommreme npuxBah€HO y CTpOroj CeneKkiuju
IUTAM Hay4HOT KOMHUTETA, KOJU IO CTAaTUCTHIM Yy nocieamux 40 roguHa oaouja HajMame 60
MpoleHaTa O] MPHjaB/LEHUX CAOMINTEHA, a 3a 40 MPETXOIHUX TOAMHA OBAKBY CEJIEKIIN]y pagoBa
j€ MpoIImao u3y3eTHO Majau Opoj pamoBa ayTopa u3 Haiie 3emJbe); OBaj KOHTpecC ce oJpkaBa Ha
YeTHPU TOJIMHE M BPXYHCKA j€ CBETCKA OJHMMIIMjaJla HOBUX HAay4YHHX pe3ysitaTa U3 o0JacTu
TEOPHjCKE U IPUMEHCHE MEXaHUKE;

Hedrih (Stevanovic), K., (1992), On some interpretations of the rigid bodies kinetic
parameters, XVIIIth ICTAM HAIFA, Apstracts, pp. 73-74.

* JlyonukoBanu pamoBu y yacomucuma Tensor, ZAMM, Facta Universitatis Series
Mathematics, Tenkuka u IpyruMm (BUAM AETajbHHUjH chucak y mpuiory A.1*) caapike HOBe
pesyaTaTe 0 MOCEOHNM CBOjCTBHMA BEKTOpa MOMEHATa Maca:

Hedrih (Stevanovic), K.: (1993), The mass moment vectors at n-dimensional coordinate
system, Tensor, Japan, Vol 54 (1993), pp. 83-87.

Hedrih (Stevanovié), K., (1993), Same vectorial interpretations of the kinetic parameters
of solid material lines, ZAMM. Angew.Math. Mech. 73(1993) 4-5, T153-T156.

Katica (Stevanovic¢) Hedrih, (2001), Derivatives of the Mass Moment Vectors at the
Dimensional Coordinate System N, dedicated to memory of Professor D. Mitrinovi¢, Facta
Universitatis Series Mathematics and Informatics, 13 (1998), pp. 139-150. (1998, published in
2001. Edited by G. Milovanovic).

Hedrih (Stevanovic), K.: (1996), Neke interpretacije kinetickih parametara krutih tela
(Some interpretations of the rigid body kinetic parameters), Tehnika, Masinstvo, 45 (1996), M-
11-12/96, (accepted in February 2, 1992), Beograd. and str. M§-M1 3.

* Monrpadcku uiaHak y usgamwy Maremarnukor uncturyra CAHY Three topics im
Mathematics and Mechanics 1998 canp>xu WHTETpaJIHU MTPUKa3 BEKTOpa MOMEHaTa mMaca:



Hedrih (Stevanovic), K. (1998), Vectors of the Body Mass Moments, Monograph paper,
Three topics from Mathematics and Mechanics, Mathematical institute SANU, Belgrade, Zbornik
radova 8(16), 1998, pp. 45-104. published in 1999 .(in English), (Zentralblatt Review).

* Monorpaduja 1o Ha3UBOM:

Hedrih (Stevanovié), K., (2001), Vector Method of the Heavy Rotor Kinetic Parameter Analysis and
Nonlinear Dynamics, University of Nis 2001,Monograph, p. 252. (in English), YU ISBN 86-7181-046-1.
CaJIp’Ku MHTCTPAJIHU ITPHUKA3 BCKTOpAa MOMCHATA MacCa BC3aHUX 34 IIOJI U onpeljeHy OCYy U IIpuKas
BEKTOPKCE METOJIC aHAJIN3¢ KMHETHYKHUX TapaMerapa poTopa M THpOpOTopa, Koja je 3acHOBaHA
Ha TIPUMEHHU BEKTOpa MOMEHATa Maca Be3aHuX 3a ofpeheHu moiu o oapeheHy ocy Kpo3 Taj mod.

C o63upom na je HactaBHo-HayuHo Behe MamuHckor ¢dakynrera y Humnry moxe na
JOHEeCe OIIyKy Ja ce moMeHyta ¢opmyna u nedununuja (2.132) m3ocraBe U3 JTOKTOPCKE
nucepranyje me Jbrbane BessoBuh ([Ipumor A.2*) , jep TOKTOpaHT, HCTYy HE KOPHUCTU Yy pajy,
CeM IITO je IUTUPA, UCTa MOXKE J1a C€ M30CTAaBU M3 pJa, alli j€ HeNPUXBAaT/FMBO TO IITO OBa
o/ulyka He Ou Owmia 3acHOBaHa Ha MpO(EeCHOHAIHUM YHMECHUIAMa U apryMeHTHMa, Beh Ha
3a0JTyIi KOjy CBOjJOM HEOOpOHAMEPHOM MPUMEA0OM, U HEKOPEKTHUM TyMadeHheM, U MOTHBOM
na o0e3Bpenu HayuHe pe3yiaTera MeHTopa yHocu Jp P. IlaBnoBuh u mwemy npuapykeHH
IMCKyTaHTH, a Melhy WbuMa, 10 CTaTHCTUYKOM IMpaBHIYy W3 MPETXOAHUX nepuoma, Ap b.
bornanoBuh, u3y3eTHO pedyHuT y CBOjoj yoOWdajeHO] BepOanHOj arpecUBHOCH y OJHOCY Ha
ayTopa, OBHX BEKTOpPa MOMEHATa Maca.

Takohe cy HempuxBatpbuBM mokymaju aAp P. IlaBmoBuha, na cBujuM ynaaunama
obe3Bpeljyje U Moje apyre HaydHe pe3ylTaTe, MOKyIIacjuMa Ja YCMEPH TUCKYCH]y ca OICHE
JIOKTOpaTa, Koja je y JHEBHOM peay, Ha OLIEHY MOI KOMIUJIETHOI Hay4yHOI OIlyca MEHTpa y
NPOTEKIIMH 44 TOAMHE paja y HaylH, IITO HHje Tauyka JHEBHOT peja, HUTH OH MMa apryMeHaTa
3a TO.

3aBpmraBaH OBy OJ0paHy MOjUX HAayYHUX pe3yJTara W IMTaTa JOKTOPaHTa, KOjU je
IIPUMEHOM MOj€ BEKTOPCKE METO/I€ 3aCHOBaHE Ha BEKTOpHMa MOMEHATa Maca JIo1Iao 10 MOTBp/e
OIIPaBIaHOCTH yBOIIeHka BEKTOpa MOMEHATa Maca U BEKTOpa poTaTopa, Koje cam aeduHucama y
CBOjUM IyOJNMKOBAaHUM paZioBUMa, OCTajeM y Haau na he Oyayhe Bpeme, 6utu nobap cyauja, a
na he Oynyhe renepauuje uctpaxusada ca MammHckor (axkyntera u YHuepsuteta y Humry
3HAaTU Ja /Aajy TMpaBy U OOJEeKTHUBHY Hay4Hy OIICHYy MOJUX HAy4HUX pe3yiTara, mopen Beh
MO3UTHUBHUX OIICHAa CBETCKE HAYYHE JaBHOCTH O HHMA, O YEMY CBEIOYEC M MPECTIKHE Harpaie
"Cgetn Bonmomumup" (2010) Akanemuje Hayka BUCOKUX ILIKOJIAa U YHHUBEp3UTea YKpajuHe, JABe
wrakere (2008 u 2010) Yankaja yHuBep3uTeTa U3 AHKape, Ka0 U M3y3€THO MPECTHKHA H MEHH
npara [Inakera Apxymen (2007) , koje cam qo0uia 3a HAyYHU pal.

Hpuaor: A.1* CceleKTHBHHM CIICAaK MYOJIMKOBAHUX PajoBa Xeapux
(CreBanoBuh), K., 0 BekTOpHMa MOMeHATa Maca, BEKTOPCKOj MeTOAU
3aCHOBAHOj HA FbUMAa U 0 IPUMEHHU UCTHX:

Hpuaor A.2* U3Boa u3 uurarta y 1okropary mp busbane Besbosuh
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Mentop aokropcke auceptaiuje mp Jbumane BesroBuh



HMpuiaor A.1* CcejeKTHBHM CIcaK NYOJMKOBAHUX paaoBa Xeapux
(CreBanoBuh), K., 0 BeKTOpHMa MOMEHATa Maca, BEKTOPCKOj MeTOAHU
3aCHOBAHOj HA KLUMA U O MPUMEHH UCTHX:
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IIpuior A.2* U3Box u3 nurara y nokropary mp Jbusbane BesboBuh

2.6. BekTtopcka meToda

VY cepuju pagosa aytop K. Xenpux nedunuine cacBUM HOB BEKTOP 3)%0), BEKTOP MOMEHTa

uHepuuje mace Tena y Tauku O 3a ocy OpjeHTHCaHy jeIMHUYHUM BeKTopoM 7. Takobe ce
neuHUIIE ¥ HOB METOJl, BEKTOPCKH METOJ, aHalN3e KMHETHYKHX IapaMmerapa HelMHeapHe
JIMHAMHKE POTOpa U TUPOPOTOPA.

Tpu kuHEeTHUYKa BEKTOpa KOja Cy Be3aHa 3a ojpeleHy Tauky KpyTOr Teia W OCy Koja Mpoia3h
KpO3 JaTy TauKy Cy:

p (0) ;
1. BexkropM .”/, Bektop Mace Tena Be3aH 3a Tauky O Tena a 3a OCy OpjEeHTUCAHY

JEIMHUYHUM BEKTOPOM 71

M %) fjjjﬁdm = Mii, dm=odV (2.132)
Vv

2. Bexkrtop @,50), CTaTUYKW (JIMHEapHHW) MOMEHT Mace Tejia Be3aH 3a Tauky O Tena a 3a ocy

OpjeHTUCAHY jeIMHUYHUM BEKTOPOM 71 :

&9 [[[t,pldm, dm = cav (2.133)
V

3. Bexkrtop 3,50), BEKTOp MOMEHTa MHEpIIMje Mace Tena Be3aH 3a Tauky O Tema a 3a ocy

OpjeHTHCAHY jeIMHUYHUM BEKTOPOM 71

39 L [[[tp.1 Alkdm , dm = v (2.134)

TZIe je P BEKTOp IOJI0XKaja eJeMeHTapHe Mace dm Tena 'y ogHocy Ha o O (slika 21).

Cnuxa 21. Ipagpuuxa npezenmayuja eexmopa mace 3a non QO u ocy opjenmucany jedunuunum éexmopom il [104]



Nastavno-nau¢nom vec¢u MasSinskog fakulteta Univerziteta u NiSu
i Dekanu MaSinskog fakulteta u NiSu
Prof. dr Vlastimiru Nikolicu

Autorizacija diskusije sa sednice NNV odt 6 jula 2011 i prilozi, na koje sam se
pozvala.

Predmet: Sadrzaj podneska tri ¢lana Komisije za ocenu 1 odbranu doktorske disertacije mr
Julijane Simonovi¢, sa Katedre za mehaniku (dr R. Pavlovi¢a, dr P. Kozi¢a i1 dr G. Janevskog),
sa slede¢im identifikacijama:

[Ipenmer: Jonyucku uzeewmaj o paoy Komucuje 3a oyeny u 006pany
doxmopcke Oucepmayuje vp Jyiujane Cumonosuh
1 002060p HA Npucnele npumeode menmopd

1* Sadrzaj podnetog dokumenta tri ¢lana Komisije za ocenu i odbranu doktorske
disertacije mr Julijane Simonovi¢, sa Katedre za mehaniku (dr R. Pavlovica, dr P. Kozi¢a i dr G.
Janevskog) sa gore navedenim identifikacijama, kao i tzv. IzveStaj o oceni 1 odbrani doktorske
disertacije u vidu jedinstvenog izdvojenog misljenja treba odbaciti, jer nisu zasnovan na
pozitivnoj primeni Zakona o visokom obrazovanju, niti na pozitivnoj univerzitetskoj praksi. Ne
sadrze ni jedan validni argument kojim se osporavaju naucni doprinosi doktorata mr Julijane
Simonovi¢. Obrazlozenje je dato u mojim prethodnim dopisima Nastavno-nau¢nom vecu
Masinksog fakulteta Univerziteta u NiSu, u vezi ovog predmeta.

Gore citirani dokument nesadrZzi, ni jedan argumentovani ili neargumentovani odgovor na
moj dopis, ali sadrzi ve¢i broj netacnih podataka i nedobronamernih interpretacija iz citatiranih
podnesaka 1 doktorske disertacije mr Julijane Simonovi¢, a precutao je kljune elemente
’hronologije’> rada Komisije 1 kao takav je sasvim neprihvatljiv 1 predlazem Nastavno-
nau¢nom vecu da isti ne prihvati.

Svojim obecanjima 1 neodrZzanim dogovorom, naveli su doktoranta da povuce svoj
argumentovan nauc¢ni odgovor na njihove primedbe, §to je on ucinio bez konsultacije sa
mentorom, u cilju pokazivanja gesta dobre volje prema kolegama sa svoje Katedre na kojoj
radi... , bar kako je meni to predstavljeno, pa zato pozivam dr Ratka Pavlovi¢a da obijasni Sta je
obec¢ao doktorantu kao gest dobre volje, za uzvrat gestu dobre volje doktoranta?



2* Vezivanje pitanja kvantifikacije 1 kompetencije mentora i doktoranta sa medijskim
raspravama oko rada urednika i1 kourednika DOBROG ¢asopisa sa ISI liste 1 Visokih numerickih
pokazatelja o kvalitetu ¢asopisa, je neprihvatljivo.

Interesantno je to, tim vise Sto su ta ista lica u poslednjoj deceniji sa svojim viseautorskim
radovima isticala svoju kompetenciju na osnovu tih istih pokazatelja, koje sada obezvreduju, a
obezvredivala druge oblike dokazivanja naucne kompetencije.

Te iste pokazatelje, prva dva potpisnika gore citiranog dokumenta, su koristilai za
vrednovanje par Ccetvoroautorskih i troautorskih radova, kojima su nedavno podupirali i
dokumetovali kvalitet doktorske disertacije sada petog ¢lana ove Komisije.

Ja sam ukazivala (postoji veliki broj mojih dopisa upucéenih, u periodu 2000-2010,
Ministarstvu nauke Republike Srbije o tome) da je potrebno promovisati nase domace naucne
casopise publikovanjem nasih najboljih rezultata u domaé¢im Casopisima, kao i da se naucna
kompetencija ocenjuje na osnovu modela autenticnog autorstva — ’’jeadn autor jedan rad”’
(deljenjem rezultata na frakcione delove koautorstva i sumiranjem tih frakcionih delova).
Pojavila se 1 jedna takva lista za oblast osnovnih nauka i oblast fizike, ali je ubrzo povucena, jer
se na njoj nisu nalazili prvaci mnogih mati¢nih odbora.

Sada kada je njihova kompetencija, prema kriterijjumima Ministarstva nauke Republike
Srbije iz 2010 pocela da se snizava 1 tezi ¢e njihovoj realnoj i nizoj nego do sada naucnoj
vrednosti 1 u vrlo skorom vremenu ¢e je dosti¢i, poceli su hajku na te iste numetricke
pokazatelje, koje naZalost formiraju izdavacke kuce na osnovu svojih komercijalnih interesa.
Naravno, i u najgorem c¢asopisu se moze naci briljantan nauc¢ni doprinos, kao 1 $to se u najboljem
naucnom casopisu moze nac¢i bezvredan rad, bey naucnih doprinosa, sa nekim numerickim
reyultatima.

A najgore u ovom slu¢aju je to Sto ’’svoju promenjenu naucnu etiku o oceni kvaliteta
naucnih ¢asopisa’’ koriste za obracun sa autenticnim istraziva¢ima, a ne da se u srpskoj naucnoj
javnosti izgrade kriterijumi opSte primenjlivosti ocene naucnih rezultata. O umnoZavanju
njihovih koautorstva na radovima, neéu da usmeravam analizu, mada bi 1 ona dala odrdene
interesentne ¢injenice za naucnu javnost.

Radi pravilnog informisanja o dobrom casopisu [International Journal of Nonlinear
Sciences and Numerical Simulation, koji je prvak na listi u Cetiri naucne oblasti, predlazem da
se posete linkovi i sajtovi izdavacke ku¢e De Gruyter
http://www.degruyter.com/journals/ijnsns/detailEn.cfm?sel=he
http://www.reference-global.com/loi/ijnsns.

Na linku

http://www.reference-global.com/loi/ijnsns

se moze nac¢i kompletni sadrzaj svih brojeva ¢asopisa od njegovog osnivanja od 2000 godine pa
do kraja 2010, sa pozivima za radove i ostalim informacijama, pa navodi iz dopisa trojice
¢lanova Komisije o nedostupnosti radova od pocetka 2009, 1z predmetne dopune su neistiniti.

I upucujem sledece pitanje: Za kojie nedelo je optuZzen mentor, a za koje doktorant?
Da li je doktorant optuzen §to se nije odrekao mentora, kao $to to uradiSe potpisnici gore
citiranog dopisa?



Da li mentora optuzuju Sto se ne odrece metorstva, da bi neko od njih opet na zadovoljio
svoju potrebu da bar jednom doktorantu bude mentor, ako ve¢ sam nije mogao da mladog
istrazivaca dovede do odbrane doktrata? A to se ne bi dogodilo prvi put!

3* Osporavanje metoda upotrebljenih u doktorskoj disertaciji mr Julijane Simonovi¢,
potpisnici 1 iydvojenog miSljenja 1 gore citiranog dopisa, pokazali su nedostatak znanja o
predmetnim metodama, a pozivanje na pojedine matematiCare i mehaniare, po mojim
saznanjima su neosnovane, jer se pomenuta lica nikada nisu bavila nau¢nim doprinosima tim
metodama, niti publikovala radove 1z ove oblasti. A po svemu sudec¢i nisu ih ni razumela.

Njihov zahtev da metode koriséene u doktorskoj disertaciji mr Julijane Simonovi¢ nadu u
identicnoj formi u nekom univerzitetskom udzbeniku (Cak ne spominju ni menografije) sam po
sebi govori o nivou kompetentnosti pomenutih clanova Komisije, nazalost mojih studenata na
svim nivoima njihovog obrazovanja. Jos veca je Steta Sto su dosegli pozicije moci da obezvreduju
rad drugih pomocu udruzenih glasova.

Njihova prekvalifikaciji monografije znamenitog Yu. A. Mitropoljskog u univerzitetski
udzbenik, sama po sebi govori o njima i njihovoj naucnoj kulturi, koja svakim vidljivim ¢inom
njihovog delovanja pokazuje pravu nizinu u koju svakim danom srljaju.

4* Ne ulaze¢i u detalje obrazloZenja, koje su naveli u svojoj dopuni, svaki pazljivi Citalac
kompletne dokumentacije od prijave doktorske disertacije mr Julijane Simonovi¢, pa do ovog
mog dokumenta moZa uociti da se radi o obracunu te trojice clanova Komisije (dr R. Pavlovica,
dr P. Kozi¢a 1 dr G. Janevskog) sa mentorom doktorske dosetracije osporavanjem naucnih
rezultata doktoranta predstavljenih u doktorskoj disertaciji mr Julijane Simonovié¢, bez naucnih
argumenata. Ni za jedno ni za drugo nema profesionalnih argumenata, sem komplesa musdkosti,
postoje elementi za krivicno gonjenje po osnovi Zakona o mobingu.

Takode je ocigledno da se time pokuSavaju da pokazu da mentor nije kompetentan, kao 1
da su oni kompetentniji od mentora i1 profesora njihovih poslediplomskih i1 doktorskih
usavrSavanja 1 mentora disertacija 1 magistarskih radova pojedinih od njih. To je trebalo raditi,
kada je Nau¢no-nastavno ve¢e imenovalo mentora.

5% Nadam se da ¢e Nastavno-naucno vece imati snage da odvoji napade na mentora koji
se prelamaju prko ocene podnete doktorske disertacije i imati kriticnu masu glasova da pozitivno
oceni naucne doprinose mr Julijane Simonovi¢ od neosnovanog skrnavljenja njenih rezultata od
predmetne trojke — udruzene grupe ¢lanova Komisije sa Katedre za mehaniku koji su ocigledno
imali takvu nameru neprihvatanjem predloga da profesor dr Ivana Kovaci¢, sa visokom
kompetencijom o oblasti nelinearne dinamike bude jedan od ¢lanova Komisije za ocenu i
odbranu , ¢ime ne bi imali ve¢inskih tri glasa, da tri glasa budu ve¢i od dva. Ko je ovde kalkuliso
neka Cestiti clanovi Nastavno-nau¢nog veca sami zakljuce.

Ovome treba dodati, da kada su dr R. Pavlovi¢ 1 dr P.Kozi¢ birani u zvanja redovni
profesor, odnosno reizabirani, tada sa Katedre za mehaniku nije bi ni jedan ¢lan Komisije, na
njihov izri¢it zahtev, kao kandidata pod izborom, a kada je mr Julijana Simonovi¢ u pitanju,
onda mora cak tri ¢lana sa Katedre za mehaniku. Zatim, kada je bila u pitanju Komisija za ocenu



doktorske disertacije mr Gorana Janevskog, bilo je dovoljno da komisija broji samo tri ¢lana, a
kada je u pitanju mr Julijana Simonovi¢, onda se predlaze pet, od ¢ega 1 trojka sa Katedre.

PREDLOG: Predlazem da Nastavno-nau¢no vece MasSinskog fakulteta, kao poslednji
pokuSaj da se sve zavr$i u okvirima MaSinskog fakulteta u NiSu, vrati IzveStaje i celokupnu
dokumentaciju Komisiji, zatim da u skladu sa moguénostima koje pruza Pravilnk (po pravilu
prvi ¢lan ne predsednik Komisije, ali ne mora tako), imenuje za predsednika Komisije prof. dr
Dragana Milosavljevica, sa MaSinskog fakulteta u Kragujevcu i nalozi Komisiji i njemu kao
predsedniku da KOMISIJA napiSe dopunski izvestaj koji ¢e sadrzati 1 oenu doktorske disertacije
u svetlu odgovora mr Julijane Simonovi¢ 1 razjapnjenih dilema koje imaju trojica ¢lnova
Komisije sa Katedre za mehaniku. Ocigledno je da im nedostaje znanje 1 kompetentnost, ¢im su
se obracali osobama, koje nisu ¢lanovi Komisije za podrSku njihovim dilemama....

U nadi da ¢e pobediti broj glasova profesionalne etike 1 argumenti odbrane doktoranta navedeni
u njenom odgovoru koji sam predlozila da da u okviru mog dopisa NNV-u,

Prilog: 1* Spisak radova mr Julijane Simonovi¢

2* Dva dopisa dr Draga Milosavljevi¢a, precutan u *’hronologiji dogadjaja’’.

3* Uporedni spisak radova mr Julijane Simonovi¢ i mr Gorana Janevskog u periodu
javnog uvida u dotorske disertacije i [zvestaje o oveni odgovarajuc¢e doktorske disertacije

ﬁ\cui: wya f(wwwe{r n‘f) ;&{7/%1

Katica R. (Stevanovi¢) Hedrih
Mentor doktorske disertacije mr Julijane Simonovic¢

PS. Mentor je ponosan na doktoranta mr Julijanu Simonovi¢, njene naucne rezultate i1
dostojanstvo kojim podnosi sve ovo §to se nezasluzeno prelama preko njene licnosti, istrazivaca,
asistenta i pedagoga, doktoranta. Cime je ona zasluZila da je grupa osiljenih nastavnika Katedre
za mehaniku udruzena u osiljenu grupu maltretira, a da niko od nadleznih ve¢ viSe od 130 dana
ne uzima u zastitu? Ako tome dodamo i period od decembra 2008 do septembra 2009, pravnog
maltretiranja oko prava na prijavu doktorata po prethodnim Zakonima, onda se namece
zakljuéak: Sto je bre mnogo, mnogo je.....

Sednica Nastavno-naucnog veca Masinskog fakulteta 6 jul 2011.



Spisak publikovanih radova mr Julijane Simonovié za period 2007- 2011

Hayunu paooeu nydauxkoseanu y uaconucuma meljynapoonoz snauaja

1. Hedrih (Stevanovic) K. and Simonovic J., (2008), Transversal Vibrations of a Double Circular Plate
System with Visco-elastic Layer Excited by a Random Temperature Field, International Journal of
Nonlinear Sciences and Numerical Simulation, 9(1), 47-50, 2008, ©Freund Publishing House Ltd.

M21=8

(Rang ¢asopisa u Journal Citation Report-u za period 2008-2009

2008 2009
oblast / impakt faktor 8.479 5.276
Engineering, Multidisciplinary 1/68 1/79
Mathematics, Applied 1/175 1/202
Mechanics 2/112 3/123
Physics, Mathematical 1/46 1/47
Physics, Multidisciplinary 7/112)

2. Hedrih (Stevanovi¢) K., Simonovié J. D. , (2010), Non-linear dynamics of the sandwich double
circular plate system, Int. J. Non-Linear Mech, Volume 45, Issue 9, November 2010, Pp. 902-918,
ISSN: 0218-1274

M21=8
(Rang &asopisa prema PETOGODISNJEM impakt faktoru 2009
impakt faktor 1.716
Mechanics 30/123)

3. Hedrih (Stevanovi¢) K., Simonovi¢ J., (2011), Influence of nonlinearity in energy transfer of double
circular plate system, International Journal of Bifurcation and Chaos, recived, to appear oct. 2011.

M22=5
(ISSN Naslov Servisi IF 2009
0218-1274 International Journal of Bifurcation and Chaos EBSCO 0.918)

4. Hedrih (Stevanovi¢) K R. and Simonovié J., (2011), "Multi-frequency analysis of the double circular
plate system non-linear dynamics", Nonlinear Dynamics, Springer, NODY1915R2, (has been accepted

for publication) M21=8
(Rang &asopisa prema PETOGODISNJEM impakt faktoru 2010
impakt faktor 1.775
Engineering,Mechanica 14/122
Mechanics  25/132)

5. Hedrih (Stevanovic) K. and Simonovic J., (2007), Transversal Vibrations of a non-conservative
double circular plate system, FACTA UNIVERSITATIS Series: Mechanicc, Automatic Controland
Robotics, VOL. 6, N° 1, 2007, PP. 5 — 64 M53=1

Hayunu paoosu nyéaukoeanu y 4aconucuma HAyUOHAIHoZ 3Hauaja
6. Hedrih (Stevanovic) K. and Simonovic J., (2007), Dynamical Absorption and Resonances in the
Sandwich Double plate System Vibration with Elastic layer, Scientific Technical Review, No.2,2007,pp.
1-10. YUISSN 1820-0206 M51=2

Hayunu paooeu nyéoauxosanu y 300pHuyumMa HaAWUOHAIHOZ 3HAYAjA



7. Hedrih (Stevanovi¢) K. and Simonovié¢ J., (2007), Forced vibrations of the double circular plate
system with viscoelastic layer, Proceedings, First International Congress of Serbian Society of
Mechanics, Editors: D. Sumarac and D. Kuzmanovi¢, Srpsko druStvo za mehaniku, 10-13, April,
2007, pp. 299-306. M63=0,5

8. Hedrih (Stevanovi¢) K. and Simonovi¢ J., (2009), Energy Analys of the Double Circular Plate
System , Proceedings, 2nd International Congress of Serbian Society of Mechanics (IConSSM 2009)
,Pali¢ (Subotica), Serbia, 1-5 June 2009, pp. 1-16 . M63=0,5

9. Hedrih (Stevanovi€) K., Simonovié J., (2010), Models of Hybrid Multi-Plates Systems Dynamics, The
International Conference-Mechanical Engineering in XXI Century, Ni§, Serbia, 25-26 September
2010, Proceedings, pp.17-20. M63=0,5

10. Simonovié¢ J., (2011), Synchronization at System of two Circular Plates with Rolling Visco-Elastic
Nonlinear Coupling, Proceedings, 3nd International Congress of Serbian Society of Mechanics
(IConSSM 2011),Vlasina Lake, Serbia, 5-9 July 2011, pp. M63=0,5

Hayunu paooséu npukaszanu u nyoauKo6anu y ancmpaKkmuma u npouiupeHum ancmpakmuma nyoaukayuja
Mmeljynapoonoz 3nauaja

11.

12.

13.

14.

15.

16.

17.

Katica (Stevanovi¢c) HEDRIH and Julijana Simonovié, (2008), Non-linear dynamics of the sandwich
double circular plate system, The Euromech Colloquium 498 Nonlinear Dynamics of Composite and
Smart Structure (NDCS) -Nonlinear Dynamics and Chaos of Composite and Smart Structures (NDCS),
May 21-23, 2008, Kazimierz Dolny, POLAND. Lublin 2008, pp. 170-175.

M32=1,5

Simonovic J., (2008), Phenomenon of coupled structures of mechanical systems, the 22™ International
Congress of Theoretical and Applied Mechanics (ICTAM2008), Book of Abstracts and CD-ROM
Proceedings, pp. ,The School of Mathematical Sciences, The University of Adelaide, Australia, ISBN
978-0-9805142-0-9, (vidi WEB ictam2008.adelaide.edu.au.).

M34=0,5

Katica (Stevanovi¢) Hedrih and Julijana Simonovié, (2009), Energy transfer throught the double circular
plate nonlinear system dynamics, 10th CONFERENCE on DYNAMICAL SYSTEMS THEORY AND
APPLICATIONS, December 7-10, 2009. L.6dz, Poland, pp.221-228

M34=0,5

Katica (Stevanovi¢) Hedrih and Julijana Simonovi¢, (2009), Energy transfer throught the double circular
plate nonconservative system dynamics, 7th EUROMECH Solid Mechanics Conference J. Ambroésio
et.al. (eds.), Lisbon, Portugal, September 7-11, 2009 M34=0,5

Katica (Stevanovi¢) Hedrih and Julijana Simonovié¢, (2010), Multi-frequency analysis of the multi
circular plate system nonlinear dynamics, THIRTEENTH CONFERENCE ON NONLINEAR
VIBRATIONS, DYNAMICS AND MULTIBODY SYSTEMS, May 23-26, 2010, Virginia Politechnic
Institute. M34=0,5

Simonovié J., (2011), Synchronization at Hybrid Systems with Static and Dynamic Coupling, ENOC
2011, 24-29 July 2011, Rome, Italy M34=0,5

Simonovié J., (2011), Synchronization and resynchronization in coupled systems with different type of
coupling elements, 11th CONFERENCE on DYNAMICAL SYSTEMS THEORY  AND
APPLICATIONS, December 5-8, 2011. £.6dz, Poland, M34=0,5



Hayunu pezynmamu npukazanu u nyoauKkoeanu y ancmapkmuma nyoaukayuja oomahux nayynux u
CMPYUHUX CKYNO8A U CEMUHAPA HAYYHUX UHCIMUmMYyme U haxKyimema

18. Simonovic J., (2009), Dinamicki sistemi sloZenih struktura. Svojstva i fenomeni, predavanje na seminaru

Odeljenja za mehaniku u Matematickom institutu SANU, Belgrade, feb 2009.
M64=0,2

19. Simonovic J., (2010), Melnikov-ljava funkcija i optimalno upravljanje haoticnim kretanjem sistema sa

dva stepena slobode kretanja (pregled savremenih istrazivanja), predavanje na seminaru Odeljenja za
mehaniku u Matematickom institutu SANU, Belgrade, nov. 2010.
M64=0,2

20. Simonovic J., (2011), Synchronization and Resynchronization in Coupled Systems with Different type of

coupling elements, predavanje na seminaru Odeljenja za mehaniku u Matemati¢kom institutu SANU,
Belgrade, april. 2011.
M64=0,2

21. Simonovic J., (2011), Matematicke metode ~NELINEARNE DINAMIKE -Matematicke metode za

ispitivanje stabilnosti kretanja nelinearnih dinamickih sistema,  blok predavanja na seminaru
"Matematicke metode mehanike u primeni" za istrazivace pripravnike na projektu OI174001 i doktorante
iz oblasti mehanike u Matematickom instiutu SANU, Belgrade, jun. 2011. M64=0,2

Hayuna dena oocmynnua jagnocmu

22. Simonovié J., (2008), Dinamika mehanickih sistema sloZenih struktura, magistarski rad, odbranjen 8

maja 2008. , Masinski fakultet u Nisu, str. 249. M72=3

Ucesnik sam prestiznog medunarodnog bloka seminara SICON (Stability, Identification and COntrol in
Nonlinear structural dynamics) organozovanog pod pokroviteljstvom Marie Curie Actions (Marie Curie
Conferences and Training Courses (SCF/LCF)

2-6 July 2007 ucesnik  TC1 SICON event: Stability and Bifurcations of Nonlinear

Dynamical Systems, DISAT - University of L’ Aquila

30 March -3 April 2009 ucesnik TC4 SICON event: Advanced Nonlinear Dynamics and Chaotic

Dynamical Systems, ENTPE Lyon, France

21 Sept. - 25 Sept. 2009 ucesnik zavrSne konferencije FC SICON event: Nonlinear Dynamics,

Stability, Identification and Control of Systems and Structures na
University of Rome, La Sapienza, sa saopStenjem pod nazivom: Dynamics
of Mechanical Systems of Complex Structure



IomrroBanu wianosu Komucuje 3a nperJiexa, oueHy u ogdopany

JOKTOPCKE AUCEPTAalNje MO HA3UBOM

SYlunamuka u cmadbuanocm Xudpuonux OUHAMUYKUX cucmema’,

kanauaata mp Jynujane Cumonouh.

[TonoBo Bam ce oOpaham y jorn jexHOM MOKYIIajy a OBaj 3a1aTaK, KOjU HaM je moBepeH oa HactaBHo-Hay4HOT Beha MammHacKor
¢dakynrera y Humry, cipoBeieMo Kao KOMICHja KOja je YIMHUIA MAKCHMYM J1a IIOMOTHE KaHauaaty Mp Jymujaaun CumoHoBrh na
BaJIOpU3Yje OrPOMaH TPY/, KOjH j€ €BUIACHTHO yJIOXKHIIA.

He nperennyjyhu, xao unan Komucuje ca crpane, na je MEHH BHIIE CTajlo Ja 3aIITUTUM KaHIuaTa U yrien MamumHckor ¢axynrera y
Hunry Hero Bama, yKeJIMM IIOHOBO Jla BaM YIIyTHM HEKOJIMKO CYrecTHja.

1.

CyoueH ca quieMaMa Koje cy JIoBelle JIo Tora Aa ce Ha cajTy MammHckor ¢akyntera y Huury Hanase aBa u3BewiTaja, of
KOjUX HU jeJlaH TO HHUje y HOTIIYHOCTH, CJI0OOOAaH caMm JAa IPeUIOKHM Jia Cce CaJja, MOociie MCTEeKa poKa 3a npumende,
CacTaHeMO U Pa3MOTPUMO 00a JOKYMEHTa, Kao U JOKyMEHTE Be3aHE 3a TO, KOjU Cy yIylieHH HaIIOj jOI YBEK 3ajeTHUYKO)]
Komucujn.

Cmarpam a OMCMO Ha Taj HAYMH MOIJIM Ja YIOTIYHHMO cariiefaBame Lele CUTyaluje U NoKymamo aa nomorsemo HH
Behy M® y Humy na He Oyme M3JI0KEHO H3jallmbaBarby O HEYeMy O 4eMy MH Kao u3abpana Kommucwja HUCMO HU
TTOKYIIAJH J1a ycarimacuMo cTaBoBe. CacrtaHak Ou cBakako Tpebasno ma ce oapku npe HH Beha.

VYKOJIMKO CTE CarjacHU ca OBHM IIPEIJIOrOM IPEUIOKUTE MECTO M BpeMe CaCTaHKa, Kao M TO Ja JIM OU cacTaHKy Tpedaio
na npucyctByje kanauaar mp Jynujana Cumonosuh w/wim Jlekan M® y Hymry npod. np Bnactumup Huxonuh, nin 6u
cactaHKy Tpebalio Jia mpucycTByjy camo wianoBu Komucuje.

Axo u3 Ouio KOjux pasznora He OyJeMo MMaiu ciiyxa Ja Ou Tpedano 6ap jeJHOM Ja ce cacTaHeMO y MYHOM CacTaBy W
MOKyIIamo J1a Hal)eMo peliere, Kao ITO TO YUHUMO M Y Hayllu Kaja cMo y auiemu, cmarpam aa 6u HH Behe tpebano na
HAC OKapakTepHIle Kao morpenrHo n3adbpany Komucujy u na gonece Omiyky o ¢hopmupamy HoBe KoMucuje y K0joj HUKO
o1 Hac He Ou Tpebaio na Oye.

Jomr jenHOM HaryiaimaBaM Ja MM HM Ha Kpaj IIaMeTH HHje TOMHUcao Ja 6ux ja Tpedaso na OyaeM apouTap y 0BOj CUTyaluju.
Hamnpotus, cBe unanoBe Komucuje Beoma momryjeM U OMO caM HMOHOCAH IITO caM MMEHOBaH Jia ca mHMa OyleM WiaH
Komucwuje 3a mpernien, oueHy u on0pany Jokropcke nucepranuje Mp Jynmjane CumoHOBHh, 4Mju paj Ayro mpatuM H
BHCOKO meHuM. CMmartpajTe OBO Kao joml jegaH MOj MOKYINaj Ia CBM MU HAay4yHO, YaCHO M MOIITEHO, KAaKO CBMMa Hama
IIOTTUKY]je, IPUBEIEMO Kpajy IIOBEPEHU HaM 3a/1aTaK.

C 1oIITOBakEM,

13. 06. 2011. roguue Unan Komucuje

Kparyjepan

1p Aparan MuinocassbeBuh, pen. mpod.
Mammnckor dakynrera y Kparyjesmy



————— Original Message -----

From: "Dragan Milosavljevi¢" <dmilos@kg.ac.rs>

To: <khedrih@eunet.rs>; <ratko@masfak.ni.ac.rs>

Cc: "Goran Janevski" <gocky.jane@gmail.com>; "Predrag Kozic" <kozicp@yahoo.com>; "Julijana Simonovi¢"
<bjulijana@masfak.ni.ac.rs>; "Vlasta Nikolic" <vnikolic@masfak.ni.ac.rs>

Sent: Thursday, June 16,2011 10:10 AM

Subject: Re: Primedbe Komisiji

Postovani kolega Pavlovicu,

Saljem Vam u Attachment-u odgovor na Vas zahtev, kao Predsednika Komisije.
Pozdrav od

Dragana Milosavljevica

Prof. dr Dragan 1. Milosavljevic, dipl. ing.
Faculty of Mechanical Engineering

Sestre Janjic 6, 34000 Kragujevac

Serbia

e-mail: Error! Hyperlink reference not valid.
mob. tel.: +381 (0)64 2021474

fax: +381 (0)34 333192

home:  +381 (0)34 312077

————— Original Message -----

From: <Error! Hyperlink reference not valid.>

To: <Error! Hyperlink reference not valid.>; <Error! Hyperlink reference not valid.>
Sent: Tuesday, June 14,2011 1:05 PM

Subject: Primedbe Komisiji

Postovani clanovi Komisije,

vV VvV V

> Dekan Masinskog fakulteta u Nisu, prof. dr Vlastimir Nikolic,
>uputio mi je prigovore mentora dr Hedrih i kandidata mr Julijane

> Simonovic na Izvestaj Komisije sa zahtevom da ja, kao predsednik
> Komisije, formulisem odgovore.

> U tom cilju molim Vas da se izjasnite izborom jednog od cetiri
> ponudjena odgovora u prilozenom dodatku.

> Ovo je potrebno, jer je u toku nasih komunikacija ostala otvorena
> dilema u vezi resenja u prvoj aproksimaciji.

> S obzirom da ste dobili i Izvestaj koji smo mi potpisali, i ako ste
> u svetlu tih primedbi promenili Vase prvobitno misljenje, bio bih

> Vam zahvalan da me obavestite.

>

Srdacan pozdrav,

Dr Ratko Pavlovic, red. prof.
Masinskog fakulteta u Nisu,
Sef Katedre za mehaniku
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3a HenMHeapHy TudepeHIHjaHy jeTHaulHY:

¥+20%+o’x+wix’ =0, (1)
n3pas3 peliemha y NpBoj alpoKCUMALH]H je:
a. [Ipennor mentopa K. Xenpux
s 30r R}
x(t)=R,e”*" cos| pt + —2—2e " +a, |, 3)
166 p
raeje p = 6()12 - 52 , a RO, i O, IPOU3BOJbHE KOHCTAHTE.
0. [Ipemtor npod. Aparana MunocaBibeBrnha
_ 3w R>
x(t)=R, e’ cos| pt ——2—" e tq |, 3)
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YMECTO 3HaKa ,,+ y cpeiieM caOMpKy apryMeHTa, Tpebajo O Ja CTOjH ,,-,,.
B. O0a m3pasa cy TauHa,
r. O6a n3pasa cy HeTayHa.

Monum Bac na mu 1octaBute Bamry OMIyKY.

Ako Oucte ce omryuwntn 3a ommujy r. Onma O6ucmo kao Komucuja umanu jeIMHCTBEHO

MHUITJBCHLE.

Ipencennnk Komucuje:
Ilpogh. op Pamxo Ilasnoeuh

LR R R R R R R R R R R R S R R R R R S R R R R S S R SR R S R R R R S R R R R S S R R

[TormrroBanu kosera [1aBnoBuhy,
Bamr e-mail je y Mmern n3a3Bao nomeniana ocehama.
1. ITouehy mpBo o1 HenpujaTHOT ocehama.

HemnpujatHo ocehame je mTo ce o1 MEHE TpaXku Ja ce riacameM, a He JI0Ka30M, U3J€CHUM O TAYHOCTHU pelicHha
IIPBE alPOKCUMAlIMje jelHaunHe, KOje je, HaMa CyMIbe, JeTHOCTaBHA 32 pellaBame U 3a Jby1e KOjH ce He OaBe
MEXaHHUKOM, a 32 HaC KOju ce 0aBMMO MEXaHWKOM I'OTOBO TPUBHjaliHA. Y CBAKOM CIy4ajy, ako he To momohu na
KOHaYHO OMOTYNhHMMO KaHJHMIATy Ja jaBHO OpaHH CBOjYy AOKTOPCKY JUCEPTaljy, OArOBOpHNY U Ha TO MUTAmHE.
OHO 1ITO caM TBPAKO y JIONUCY, KOJU HABOJMTE, j€ TAYHO M ja CTOjJUM H3a Tora (0 ToMe Mory 1a Bam noctaBum u
MaTeMaTH4KH 70ka3). [Ipema Tome ,,0uryuno® cam ce 3a onuujy ,,0%. IIpu Tome Mucium z1a cy u ocraje omuuje,
ceM ommwuje ,,r*, mpuxBaT/buBe. OBO 3aTO MITO j€ OBa jeTHAYMHA, Ka0 jaKO M03HATa, JaTa pajau WIyCTpaluje
METOJIE U 3HaK ,,+* yMecTo ,,-* cMaTpaM IITaMIIAPCKOM TPEIIKOM, ITIOTOTOBO aKo ce y3Me y 003Hp J1a ce TaKBOM
JEeTHaYNHOM OIIHCY]Y U ,,MeKe" U ,,TBpJIe* onpyTe, Koje ce Mel)ycoOHO pa3nuKyjy caMo y 3HaKy, 1a mpBa
anpoKCcHMallija UIyCcTpyje MeToay 6e3 003upa Ha TO KOjH ce 3HaK yrnorpeOuo. HapaBHo Taj 3HaK HUKAKO HE
MOXKeE JIa C€ TPETHpa Kao ,,pyHIaMeHTaHa™ TPeIlKa, a JOIl Mamke Ja 0alld CEHKY Ha JUCEPTAIH]y Y IETUHH.



N3BumaBam ce 300T 0BaKo JeTaJbHOT 00jallmkbEerha, jep caM CUTYpaH Jia je CBUMa Bama OBO jacHO U 0e3
o0janImerma, aj TO je TPAXKEHO O] MCHE.

2. A cana o mpujatHoM ocehamy Koje je Bamr e-mail y Menn n3a3Bao.

AKO je TOpHe U3jalllkhaBamke JeANHO, KOje j& OCTAlI0 Kao MperpeKa Ja ce Kao KOMHCH]ja CJI0KUMO JIa KaHAUAaTy
Mp Jynujanu CumoHoBrh oMoryhumMo J1a Ha jaBHOJ 010paH J€MOHCTpHUpa AJOCTUrHyha Koja je MOCTUrIa y CBoM
UCTpPaXHBamy, ja caM BEOMa 33J10BOJbaH, jep CaM CUTypaH Jia Ty MPETPEKy MOKEMO JIaKO J1a OTKIIOHUMO,
HApOYMTO aKO yCIIEMO Jla C€ Ka0 KOMHUCH]ja MakKap jeJIHOM KoHauHO U cactraHemo rpe HH Beha.

3. Moj onTuMH3aM je NOTKPEIJbeH M YMIEHHUIIOM J1a CaM MMao MPWIIMKY Jia IPOYUTaM U aHAJIM3HPaM, Hako MU
3BaHWYHO HH]E TIOCIIAT, KOMEHTAp KaHIUAATKUILE BE3aH 3a JUIIEME KOje je ’heHa IucepTannja u3azpaia. Mucinm
71a je ¥ TUM JIOKyMEHTOM ToKa3aja MoTpeOHy 3peiocT U CUCTEMaTHYHOCT, KOja je KBanudukyje Kao ocoly Koja
3aciyKyje na joj ce omoryhu jaBHa oj0paHa JTOKTOPCKE JUCEpTAIUje Tpe]] HAllOM KOMHUCH]OM, B TO OaIr mpej
HAIlIOM KOMHCH]jOM.

4. HapaBHo, npounTao caMm u Baie npumenoe, nako MU HU BbUX HUCTE TOCIAIN Y UHTETPATHOM OOJIUKY, U
cMarpam Ja, y3 Majio J00pe BOJbEe, MOKEMO JIaKo Ja Hal)eMo 3ajeJHIYKO peleme, Koje OM Hac U3BENIO U3 OBE Ha
U3IJIe/] HEPELIMBE CUTYaIH]e.

5. CyBumiHo je pehu n1a 61 MeHU TMYHO OMIJIO MHOTO JIaKIe a cam oA0uo na Oyaem wian oBe Komucuje, anu To
Ou Omo caMo MPUBHUJ, jep OU Me CTpaIIHO TPU3Jia CABECT Ja HICAM ITOKYIIA0 CBE IITO je Y MOjoj MOhH Ja ce 0Baj
10Ca0 KOPEKTHO 3aBPIIIH.

6. [TonoBo Bam HarnamaBam, 1a Mu HUje Hamepa aa cebu, y oBoj Komucuju, npuaajem Behu 3Hauaj o1 3Hauaja
omo kor apyror wiana. Mmak moaceham Bac na, 3a caga, HY jenaH o1 nBa ,,u3BemTaja” HUje gerutuman. OHaj
MO3UTHBAH, jep Cy I'a OTIHCcala caMo JIBa WiaHa, a HM OHaj HeraTHuBaH, jep Mel)y MOTIUMCHUIMHA HeMa 4laHa ,,ca
CTpaHe™, IITO je 3aKOHCKa o0aBe3a.

7. 360r cBera n3HeTor Bac Monmm 11a, Kao MpeACeHUK KOMUCH]E, IPEy3MeTe HHUILIMjaTHBY U OpraHHu3yjeTe
cacranak Komucuje y myHOM cacTaBy Ipe Hero IITo, 1o Hanory JlekaHa, popmynumere oarosope. Hamawm ce na
¥ MU OCTaJIH MOKEeMO, | Jia Ou Tpebaiio, 1a JaMo JONPHHOC TOj (POPMYIIAIIU]H.

[TpumuTe MOje cpadHe mo3IpaBe.

16. 06. 2011. ronuue Ynaun Komucuije,
Kparyjepan

1p Aparan MuiocaBsbeBuh, pen. mpod.
Mummackor dakyntera y Kparyjesmy
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