IZBORNOM VEĆU MAŠINSKOG FAKULTETA

UNIVERZITETA U NIŠU

Odlukom Dekana Mašinskog fakulteta u Nišu br. 612-461-15/2008 od 18.04.2008. god. imenovani smo za članove Komisije za pisanje izveštaja za izbor jednog asistenta za užu naučnu oblast  Logistika transporta.

Na konkurs raspisan u dnevnom listu "Narodne novine" od 12.-13.04.2008. godine prijavio se jedan kandidat, mr inž. Saša Marković, asistent Mašinskog fakulteta u Nišu. Na osnovu uvida u dokumentaciju, koju je uz prijavu priložio kandidat, podnosimo Izbornom veću Mašinskog fakulteta Univerziteta u Nišu sledeći

IZVEŠTAJ

1.    BIOGRAFSKI PODACI
Kandidat mr Saša Marković je rođen 09.09.1966. godine u Nišu. Osnovnu školu i gimnaziju završio je u Nišu, sa odličnim uspehom i primernim vladanjem. Studije na Mašinskom fakultetu Univerziteta u Nišu upisao je školske 1986/87 godine. Diplomirao je 03.04.1992. god. sa prosečnom ocenom 9.31 odbranivši rad "Specifičnosti procesa sagorevanja tečnih goriva za dizel motore". 

Dobitnik je Oktobarske nagrade grada Niša za 1988. godinu, i povelje Univerziteta u Nišu kao najbolji student Mašinskog fakulteta u školskoj 1987/88 godini, sa prosekom ocena 9.63.

Stručnu praksu obavio je u Raumi (Finska). U toku studija kandidat je bio stipendista Republike Srbije za razvoj naučnog i umetničkog podmlatka.

Zaposlio se na Mašinskom fakultetu u Nišu 01.02.1993. godine kao asistent-pripravnik na Katedri za Mašinske konstrukcije i mehanizaciju. Držao je vežbanja iz više predmeta na profilima Mašinske konstrukcije i mehanizacija kao i Transport i logistika. Neki od tih predmeta su: Mašinski elementi, Mašine prekidnog transporta, Mašine neprekidnog transporta, Tehnička logistika, Transportne mašine, Simulacije logističkih sistema, Planiranje tehničkih logističkih sistema itd.

Poslediplomske studije na Katedri za konstrukcije i mehanizaciju Mašinskog fakulteta u Nišu, smer Transportno mašinstvo, kandidat je upisao nakon završetka redovnih studija. Položio je sve predviđene ispite ocenom 10 i odbranio je 10.12.1999. godine magistarski rad “Uticaj veličine zazora na dinamička opterećenja kod pogonskih mehanizama dizalica”.
U periodu od 1.10.1997. do 31.7.1998. godine boravio je na studijskom usavršavanju na Tehničkom Univerzitetu u Drezenu (Nemačka) kao stipendista fondacije DAAD. Kao stipendista italijanske vlade boravio je od 01.03.2003. do 30.06.2003. godine na Univerzitetu u Padovi (Italija) na usavršavanju iz oblasti logistike. U okviru TEMPUS projekta boravio je 6 meseci na Tehničkom Univerzitetu u Drezdenu od 01.02.2005. do 31.07.2005. g. i mesec dana na OvG Univerzitetu u Magdeburgu od 01.07.2006. do 31.07.2006. g. na usavršavanju iz Simulacija logističkih sistema, Tokova materijala i Planiranja tehničkih logističkih sistema.
Bio je sekretar naučno-stručnog skupa IRMES '95. Član organizacionog odbora simpozijuma Transport i logistika 2004., 2006. i 2008. Učestvovao je na mnogim naučnim i stručnim skupovima u zemlji i inostranstvu. 

Govori nemački, engleski i italijanski jezik.

2. PREGLED I MIŠLJENJE O DOSADAŠNJEM NAUČNOM I 

STRUČNOM RADU KANDIDATA

Kandidat mr Saša Marković je u svojoj konkursnoj prijavi priložio spisak radova od 47 bibliografskih jedinica sa ukupnom vrednošću koeficijenta R = 37,5. Radovi iz ovog spiska hronološki su poređani u tri kategorije:

1. magistarski rad (2.1),

2. 41 naučni i stručni rad (2.2),

3. četiri jedinice iz grupacije strateških i inovacionih projekata  (2.3).

2.1
MAGISTARSKI RAD

2.1.1 "Uticaj veličine zazora na dinamička opterećenja kod pogonskih mehanizama dizalica", magistarski rad, Mašinski fakultet Univerziteta u Nišu, Niš, 1999.

R82 = 3.0

2.2
NAUČNI I STRUČNI RADOVI

a)
Radovi objavljeni u međunarodnim časopisima 

*)
do prvog izbora u zvanje asistenta kandidat nije objavio radove u međunarodnim časopisima,

**)
posle izbora u zvanje asistenta:

2.2.1 Marinković Z., Marković S, Marinković, D.: “Linearization and solving of differential motion equations of crane driving mechanisms”, V International Conference YUSNM 2000, Niš, Scientific journal Facta Universitatis Vol. 1, N0 7, University of Niš, Niš, 2000, pp. 879(886.








R52 = 3.0

2.2.2 Marković S., Marinković Z.: “Non-linear elastic bonds in the models of crane mechanisms”, V International Conference YUSNM 2000, Niš, Scientific journal Facta Universitatis, Vol. 1, N0 8, University of Niš, Niš, 2001, pp. 997(1004.
R52 = 3.0

2.2.3 Marinković Z., Marković S., Marinković D., Petrović G., Milić P.: ”The Effect of Non-linear Excitations of Asynchronous Electric Motors on the Work of Driving Mechanisms of Cranes”, Presented at 6th ISNM-NSA NIŠ 2003, The Scentific journal FACTA UNIVERZITATIS, Series Mechanics, Automatic Control and Robotics, Vol. 3, N015, Universyti of Niš, Niš, 2003., pp. 1139 ( 1146.



R52 = 3.0
b)
Radovi objavljeni u domaćim časopisima 

*)
do prvog izbora u zvanje asistenta kandidat nije objavio radove u domaćim časopisima, 

**)
posle izbora u zvanje asistenta:

2.2.4 Marinković Z., Velimirović B., Marković S.: “Razvoj domaćeg univerzalnog spredera”, časopis Racionalizacija transporta i manipulisanja - Logistika br. 2/2000, Jugoslovenska zajednica za paletizaciju JZP, Beograd, 2000, str. 7(11.


R62 = 1.5

c)
Radovi saopšteni na međunarodnim skupovima i štampani u zbornicima 

*)
do prvog izbora u zvanje asistenta: 
2.2.5 Marinković Z., Mijajlović R., Jovanović M., Đorđević T., Marković S.: “Modelling and simulation of acceleration periods at lifting driving mechanisms with sliding rings” Part one - equivalent models and differential equations of the motion, XIV International conference on material handling and warehousing, Proceedings, Mechanical engineering faculty University of Belgrad, Beograd, 1996., pp 2.37(2.42.
R54 = 1.0

2.2.6 Marinković Z., Mijajlović R., Jovanović M., Đorđević T., Marković S.: “Modelling and simulation of acceleration periods at lifting driving mechanisms with sliding rings” Part two - The changes of torsion moment and simulation, XIV International conference on material handling and warehousing, Proceedings, Mechanical engineering faculty University of Belgrad, Beograd, 1996., pp 4.48(4.87.


R54 = 1.0

2.2.7 Marinković Z., Marković S., Đorđević T., Mijajlović, D.: “Modeling of the gap on the driving gear of cranes”, XV International conference on material handling and warehousing, Proceedings, Mechanical engineering faculty University of Belgrad, Beograd, 1998., pp 3.78(3.82.






R54 = 1.0

2.2.8 Marković S., Marquardt H.-G., Marinković Z., Jovanović, M.: “Modeling of the automatic controlof the slewing jib crane by computer”, XV International conference on material handling and and warehousing, Proceedings, Mechanical engineering faculty University of Belgrad, Beograd, 1998., pp 4.11(4.15.    


R54 = 1.0

2.2.9 **)
posle izbora u zvanje asistenta:

2.2.10 Marinković Z., Marković S, Milosavljević, P.: “The analysis of the influence of damping on the load of crane mechanisms”, VII International Conference on Tribology, Proceedings, Budapest Universiyu of technology and Economics, Budapest, 2000, pp. 379(382.
R54 = 1.0

2.2.11 Marković S., Marinković Z.: “The influence of the gap in the crane mechanism during the period of braking”, XVI International conference on Material flow, machines and devices industry, Proceedings, Mechanical engineering faculty University of Belgrad, Beograd, 2000., pp 1-30(1-33.






R54 = 1.0

2.2.12 Milosavljević P., Temeljkovski D., Marković S., Ilić M.: “Research on the parallelism of the eccentric press feed”, II World Tribology Congress, Proceedings CD, The Austrian tribology Society, Vienna, 2001.





R54 = 1.0

2.2.13 Marinković Z., Mijajlović R., Jovanović M., Marković S.: “The analysis of the loading and straining at crane driving mechanisms”, The Fourth International Conference HEAVY MACHINERY HM 2002, Mataruška Banja 2002., Proceedings, Faculty of Mechanical Engineering Kraljevo, 2002., pp. A.63 ( A.66.


R54 = 1.0

2.2.14 Marković S., Marinković Z.: “The comparison af a torsion moment on the shafts of the crane driving mechanisms”, The Fourth International Conference HEAVY MACHINERY HM 2002, Mataruška Banja 2002., Proceedings, Faculty of Mechanical Engineering Kraljevo, 2002., pp. A.85 ( A.88.




R54 = 1.0

2.2.15 Marinković Z., Marković S., Janošević D.: “Mass inertia influencing crane driving mechanisms analysis”, XVII International Conference on “Material flow, machines and devices industry”, ICMFDI 2002, Belgrade, Proceedings, Mechanical Engineering Faculty University of Belgrade, Belgrade, 2002., pp. 1.54 ( 1.59.


R54 = 1.0
2.2.16 Marković S., Marinković Z.,: “Simulation of movement of crane movement mechanism with gap”, XVII International Conference on “MATERIAL FLOW, MACHINES AND DEVICES INDUSTRY”, ICMFDI 2002, Belgrade, Proceedings, Mechanical Engineering Faculty University of Belgrade, Belgrade, 2002., pp. 1.73 ( 1.77.


R54 = 1.0

d)
Radovi saopšteni na domaćim skupovima i štampani u zbornicima 

*)
do prvog izbora u zvanje asistenta: 
2.2.17 Marinković Z., Mijajlović R., Marković S.: "Elasto-kinetički model u dinamičkoj analizi pogonskih mehanizama dizalica", XIII međunarodni naučno-stručni skup Transport u industriji, Zbornik radova, Mašinski fakultet u Beogradu, Beograd, 1994. g., str. 239(244.










R65 = 0.5

2.2.18 Marinković Z., Mijajlović R., Marković S.: "Modeliranje procesa kočenja pogonskih mehanizama dizalica", XXI jugoslovenskog kongresa teorijske i primenjene mehanike - JUMEH '95, Zbornik radova D2-20, Jugoslovensko društvo za mehaniku, Niš, 1995. g. str. 102(107.








R65 = 0.5

2.2.19 Mijajlović R., Marinković Z., Đorđević T., Marković S.: "Razvoj familije reduktora mehanizama za kretanje mosnih dizalica", Naučno-stručni skup "Istraživanje i razvoj mašinskih sistema i elemenata" - IRMES '95, Zbornik radova - knjiga 1, Društvo za mašinske elemente i konstrukcije, Mašinski fakultet u Nišu, Niš, 1995. g. str. 522(527.
R65 = 0.5

2.2.20 Marinković Z., Đorđević T., Mijajlović D., Marković S.: "Osnove sistemskog metoda proračuna dizalica", Savetovanje o aktuelnom stanju u oblasti unutrašnjeg transporta i skladištenja, Zbornik radova, Mašinski fakultet u Beogradu, Institut za mehanizaciju, Beograd, 1995. g., str. 47(50.






R65 = 0.5

2.2.21 Jovanović M., Mijajlović R., Marinković Z., Marković S.: “Havarijska opterećenja toranjskih dizalica”, II međunarodna naučna konferencija “Teška mašinogradnja TM’96”, Zbornik radova, Mašinski fakultet u Kraljevu, Mataruška Banja, 1996.g., str. 6.38(6.44.











R65 = 0.5

2.2.22 Marinković Z., Mijajlović R., Marković S., Mijajlović, D.: “Problemi analitičkog modeliranja pogonskih mehanizama dizalica”, XXII Jugoslovenski kongres teorijske i primenjene mehanike JUMEH 97, Zbornik radova, Sekcija D, Mašinski fakultet Univerziteta u Beogradu i Matematički institut SANU, Vrnjačka Banja, 1997., 257(262.










R65 = 0.5
**)
posle izbora u zvanje asistenta:

2.2.23 Marković S., Marinković Z.: “Program ZAZ za simulaciju rada dizaličnih mehanizama”, YU INFO 2000, Zbornik radova CD, Kopaonik, 2000.
R65 = 0.5

2.2.24 Marković S., Marinković Z.: “Analiza brzina i ubrzanja kod dizaličnih mehanizama sa zazorom”, IRMES 2000, Zbornik radova, Mašinski fakultet u Podgorici - Univerzitet Crne Gore, Kotor, 2000, str. 109(114.





R65 = 0.5

2.2.25 Marinković Z., Marković S, Đorđević T., Mijajlović, D.: “Razvoj familije pojedinačnih elektro-hidrauličnih spredera”, IRMES 2000, Zbornik radova, Mašinski fakultet u Podgorici - Univerzitet Crne Gore, Kotor, 2000, str. 97(102.


R65 = 0.5

2.2.26 Marković S., Marinković D.: “Primena fuzzy logike kod portalno-obrtnih dizalica”, HIPNEF 2000, Zbornik radova, Beograd, 2000, str. 112(1116.

R65 = 0.5

2.2.27 Marković S.: “Upravljanje mehanizmima mosnih dizalica”, YU INFO 2001, Zbornik radova CD, Kopaonik, 2001.






R65 = 0.5

2.2.28 Milosavljević P., Marković S.: “Poboljšanje procesa održavanja tunelskih peći u d.p. Žitopek - Niš”, XXIV Majski skup održavalaca, Zbornik radova, Budva, 2001, str. 195(208.








R65 = 0.5

2.2.29 Marković S., Marinković Z., Milosavljević P.: “Hardversko-softverski koncept modernizacije upravljanja dizalicama”, YUINFO 2002 - Kopaonik, Zbornik radova – CD ROM, 2002.  







R65 = 0.5

2.2.30 Marković S., Marinković Z.: “Konstrukcija sistema za automatsku zamenu zahvatnih uređaja kod dizalica”, Drugi skup o konstruisanju, oblikovanju i dizajnu, KOD-2002 Novi Kneževac, Zbornik radova, Fakultet tehničkih nauka Novi Sad, Novi Sad, 2002, str. 123 ( 128.










R65 = 0.5

2.2.31 Marković S., Marinković Z.: “Analiza procesa zaustavljanja dizaličnih mehanizama sa zazorom”, Naučno-stručni skup Jahorina-IRMES 2002, Jahorina 2002., Zbornik radova 1/2, JUDEK-a i Univerzitet u Srpskom Sarajevu – Mašinski fakultet, Srpsko Sarajevo, 2002., str. 111 ( 116.








R65 = 0.5

2.2.32 Marinković Z., Marković S., Miltenović Đ., Marinković D.: “Simulacija procesa opterećenja i naprezanja vratila mehanizama mašina na eleketromotorni pogon”, Naučno-stručni skup Jahorina-IRMES 2002, Jahorina 2002., Zbornik radova 1/2, JUDEK-a i Univerzitet u Srpskom Sarajevu – Mašinski fakultet, Srpsko Sarajevo, 2002., str. 153 ( 158.










R65 = 0.5

2.2.33 Radovanović B., Marinković Z., Marković S.: “Principi rada sa smećem i hidraulički sistemi kod autosmećara”, 28. naučno-stručni skup sa međunarodnim učešćem HIPNEF 2002, Vrnjačka Banja, Zbornik radova, Mašinski fakultet Univerziteta u Nišu i SMEITS, Niš, 2002., str. 101 ( 106.






R65 = 0.5

2.2.34 Marinković Z., Jovanović M., Janošević D., Marković S., Mijajlović D.: “Pretovarna oprema kombinovanog transporta na železničkim kontejnerskim terminalima”, X jugoslovenska konferencija “Železničko mašinstvo 2002” sa međunarodnim učešćem, Niš 2002., Zbornik radova, Mašinski fakultet Univerziteta u Nišu, Niš, 2002. str. 163 ( 168.










R65 = 0.5

2.2.35 Milčić D., Miltenvić V., Marković S.: “Neuronske mreže i fuzzy logika u dijagnostici mašina”, Naučno-stručni skup Industrijski sistemi, Vrnjačka banja 2002., Zbornik radova, 2002.









R65 = 0.5
2.2.36 Marinković Z., Jevtić V., Petrović G., Marković S., Milić P.: “Računske simulacije opterećenja mašina teške mašinogradnje”, Simpozijum o računarskim naukama i informacionim tehnologijama YUINFO 2003 - Kopaonik, Zbornik radova – CD ROM, 2003.  










R65 = 0.5

2.2.37 Marković S, Mijajlović D., Marinković Z.: “Dinamička opterećenja putničke žičare Marmolada u slučaju havarije vučnog užeta”, Naučno-stručni skup Istraživanje i razvoj mašinskih elemenata i sistema IRMES ‘04, Kragujevac 2004., Zbornik radova, JUDEK-a i Mašinski fakultet u Kragujevcu, Kragujevac, 2004., str. 245 ( 250.











R65 = 0.5
2.2.38 Marinković Z., Milić P., Marinković D., Petrović G, Marković S.: “Modeling and Simulation of the Work of Transport Machines Driving Mechanisms With Frequncy Modulated Elecromotor Drive”, The Fifth International Conference HEAVY MACHINERY HM 2005, Mataruška Banja 2005., Proceedings, Faculty of Mechanical Engineering Kraljevo, 2005., pp. I A.73 ( I A.76.

R65 = 0.5

2.2.39 Marinković Z., Vulić A., Marinković D., Petrović G., Marković S., Milić P: ”Analysis of modeling and simulation of the work of elektromotor drives”, The 2nd International Conference “POWER TRANSMISSIONS ‘06”, Novi Sad , Proceedings, Balkan Association of Power Transmissions, Faculty of tehnical Sciences Novi Sad, 2006. pp. 441 ( 448.









R65 = 0.5

2.2.40 Marković S., Milić P., Marinković Z.: “Korak ka integrisanoj platformi za planiranje logističkih sistema”, Drugi srpski seminar sa međunarodnim učešćem TIL 2006, Niš, 2006, Mašinski fakultet Univerziteta u Nišu, Niš, 2006., str. 20.1 ( 20.5.












R65 = 0.5
2.2.41 Marković S., Milić P., Janošević D., Nikolić B.: “Logistički koncept preduzeća za prikupljanje, prevoz i dostavu pošiljki”, Treći srpski seminar sa međunarodnim učešćem TIL 2008, Niš, 2008, Mašinski fakultet Univerziteta u Nišu, Niš, 2008., CD.












R65 = 0.5
2.2.42 Markinković Z., Tomić V., Marković S., Marković D. B.: “Tehnološko projektovanje skladišta Henkel Merime sa osvrtom na ekonomsku isplativost investicija”, Treći srpski seminar sa međunarodnim učešćem TIL 2008, Niš, 2008, Mašinski fakultet Univerziteta u Nišu, Niš, 2008., CD. 





R65 = 0.5
2.3     STRATEŠKI I INOVACIONI PROJEKTI
2.3.1 "RAZVOJ I OSVAJANJE POJEDINAČNOG I UNIVERZALNOG SPREDERA ZA KONTEJNERSKE TERMINALE, SLOBODNE CARINSKE PROSTORE I
ROBNO-TRANSPORTNE CENTRE", Inovacioni projekat 1.5.1035 finansiran od
Ministarstva za nauku i tehnologiju Republike Srbije, Rukovodilac dr Zoran
Marinković, MIN Institut Niš i Institut Mašinskog fakulteta u Nišu., Niš, 1996.

2.3.2 "NOVO REŠENJE VAGONA ZA TRANSPORT DRUMSKIH VOZILA" Inovacioni projekat 1.5.1031 finansiran od Ministarstva za nauku i tehnologiju Republike Srbije, Rukovodilac Prof. dr Radić Mijajlović, MIN INSTITUT Niš i Institut Mašinskog fakulteta u Nišu, Niš, 1996.

2.3.3 "RAZVOJ METODA I MODELA ZA ISTRAŽIVANJE FENOMENA I MEHANIZAMA U PROCESIMA U FUNKCIJI EFEKTIVNOSTI MAŠINSKIH
SISTEMA", Strateški projekat 11.M.04 finansiran od Ministarstva za nauku i tehnologiju Republike Srbije, Rukovodilac Prof. dr Zoran Boričić, Mašinski fakultet   u  Nišu,  Podprojekat   Pl:   RAZVOJ   SAVREMENIH  METODA  I MODELA ZA ODREĐIVANJE VEKA TRAJANJA I OPTIMALNIH SVOJSTAVA TRANSPORTNIH MAŠINA, rukovodilac Prof. dr Radić Mijajlović, 1996 – 2000.

2.3.4 “ISTRAŽIVANJE I RAZVOJ METODA ZA DIJAGNOSTIKU STANJA ROTACIONIH MAŠINA U SKLOPU ENERGETSKIH POSTROJENJA TERMO I HIDRO ELEKTRANA” Projekat tehnološkog razvoja 0284, finansiran od Ministarstva za nauku, tehnologiju i razvoj Republike Srbije, Rukovodilac Prof. dr Vojislav Miltenović, Mašinski fakultet u Nišu, 2001-2003.

2.4   ANALIZA RADOVA
Prethodni spisak radova kandidata mr Saše Markovića je podeljen u dva vremenska perioda. Prvi obuhvata radove zaključno sa 1999. god., kada je kandidat magistrirao i kada je početkom 2000. godine izabran u zvanje asistenta. Tu su magistarski rad, 10 naučnih i stručnih radova i tri projekta. Ovi radovi su ocenjeni marta 2000. godine prilikom izbora kandidata u zvanje asistenta, zato u ovom izveštaju oni neće biti analizirani. Drugi period od 2000. godine do danas obuhvata 31 naučni i stručni rad i jedan projekat, koji su objavljeni posle izbora kandidata u zvanje asistenta. Ovi radovi biće analizirani u ovom izveštaju.

Naučna i stručna oblast delovanja kandidata mr Saše Markovića je Transportno mašinstvo, odnosno tehnika transporta i u najnovije vreme Logistika transporta, gde se ističu njegovi radovi iz:

· dinamike pogonskih mehanizama dizalica, modeliranja realnih sistema primenom ekvivalentnih dinamičkih i matematičkih modela, utvrđivanja zakona kretanja i funkcija opterećenja elemenata pogonskih mehanizama dizalica na bazi simulacionog metoda,

· upravljanja dizalicama primenom fuzzy logike,

· proračuna elemenata i komponenti opreme tehnike transporta,

· tehničke logistike i planiranja logističkih sistema.

U radovima 2.2.1, 2.2.2 i 2.2.3 je istaknuto da su realni parametri elasto-kinetičkih modela pogonskih mehanizama dizalica nelinearne karakteristike. To se naročito odnosi na elastične veze između masa, koje su realno definisane nelinearnim karakteristikama krutosti, prigušenja i zazora. Takođe, spoljašnje pobude koje potiču od elektromotora, kočnica i otpora kretanja najčešće imaju nelinearne promene. Ovo znači da apstraktni matematički model, kojim se zamenjuju pogonski mehanizmi dizalica, treba da je opisan sistemom nehomogenih nelinearnih diferencijalnih jednačina drugog reda. Ranije se zbog teškoća rešavanja ovih matematičkih modela, naročito u zatvorenom obliku, vršila linearizacija, kako je ukazano u radu 2.2.1. Pošto se danas raspolaže odgovarajućim programskim paketima, kao što je Matlab/Simulink, kandidat je ove probleme rešio i u nelinearnom obliku, kako je dato u radovima 2.2.2 i 2.2.3. Ovo je novi kvalitet u rešavanju dinamičkih problema pogonskih mehanizama na elektromotorni pogon.

Radovi 2.2.4 i 2.2.24 su urađeni u okviru inovacionog projekta, I.5.1035 MNTR Srbije, u kome je kandidat bio saradnik. Prvi rad se odnosi na razvoj prvog domaćeg univerzalnog elektro-hidrauličkog spredera, kojim kontejnerske dizalice vrše automatski zahvat, premeštanje i odlaganje različitih veličina kontejnera. Rad daje njegov opis, odnosno njegovu teleskopsku konstrukciju i četiri pogonska mehanizma: za teleskopiranje konstrukcije, blokadu i deblokadu željenog raspona spredera, zakretanje specijalnih obrtnih nosećih čepova radi zabravljivanja i odbravljivanja kontejnera i precizno navođenje spredera na kontejner. Drugi rad opisuje familiju pojedinačnih elektro-hidrauličkih spredera, koju čine tri tipska modela za automatski zahvat ISO kontejnera od 20, 30 i 40 stopa pomoću odgovarajućih dizalica u okviru kontejnerskih terminala. Svaki model se sastoji iz noseće konstrukcije, određenog broja pogonskih mehanizama sa centralnim hidrauličkim agregatom i upravljačkog uređaja koji je smešten u kabini dizalice.

Rad 2.2.9 analizira uzroke oscilatornog prigušenog karaktera promena opterećenja, tj. momenata uvijanja vratila pogonskih mehanizama dizalica sa asinhronim elektromotorima u periodu ubrzanja. Pomoću elasto-kinetičkog modela sa dve obrtne mase i linearizovanih karakteristika elektromotora izveden je analitički izraz kojim se ukazuje da na prigušenje ove promene pored viskoznog trenja značajno utiču karakteristike linija puštanja elektromotora u rad i odnos masa u mehanizmu. Rezultati ove analize su potkrepljeni odgovarajućim simulacijama rada konkretnih mehanizama za dizanje i kretanje dizalica. Dobijeni izraz može korisno da posluži ne samo u dinamičkoj analizi mehanizama, već i da dâ preporuke za formiranje karakteristika linija puštanja u rad (zaleta) asinhronih elektromotora.

Radovi 2.2.10 i 2.2.30 daju analitičke i simulirane promene opterećenja, za periode kočenja i smirivanja pogonskih mehanizama dizalica sa različitim vrstama kočnica. Na osnovu ovih simulacija realnije se prati rad ovih mehanizama i objektivnije se sagledava negativan uticaj zazora na promenu opterećenja.

Rad 2.2.12 se bavi analizom opterećenja i naprezanja vitalnih elemenata pogonskih mehanizama dizalica. Izvršena je klasifikacija tzv. spoljašnjih opterećenja na glavna (osnovna) i dopunska (povremena). Analiziran je uticaj performansi elektromotora i kočnice na promenu tzv. unutrašnjih opterećenja u pogonskim mehanizmima. Posebno su izdvojena opterećenja i naprezanja vratila i zupčanika u reduktorima pogonskih mehanizama. Analitičko određivanje ovih uticaja je realizovano elasto-kinetičkim modelima, nehomogenim diferencijalnim jednačinama kretanja drugog reda i poznatim relacijama iz Otpornosti materijala i Teorije elastičnosti. 

Rad 2.2.13 daje poređenje promena momenata uvijanja prvog pogonskog i zadnjeg izlaznog vratila konkretnog mehanizma za kretanje dizalica. Ove promene za periode ubrzanja i kočenja su simulirane pomoću originalno razvijenog računarskog programa “ZAZ” i računara. Zaključeno je da ove promene zavise pored performansi elektromotora i kočnica i od ostalih karakteristika sistema, među kojima najveći uticaj ima odnos momenata inercije pogonske i gonjene mase mehanizma. Rad daje novi kvalitet u rešavanju ove problematike, a to je primena gotovih programskih paketa kao što je Matlab/Simulink.
Rad 2.2.14 pokazuje kako pojedine mase pogonskih mehanizama dizalica utiču na karakter promene njihovih momenata uvijanja u prelaznim režimima rada. U tu svrhu se koriste torzijski kruto-kinetički i elasto-kinetički modeli sa dva stepena slobode kretanja, koji se sastoje iz pogonske i gonjene mase i odgovarajuće veze između njih. Zakoni kretanja ovih masa su opisani nehomogenim diferencijalnim jednačinama drugog reda. Rešenja ovih jednačina za početne uslove daju analitičke promene momenta uvijanja i mogućnost simulacije njihovog rada. Na bazi dobijenih analitičkih izraza i realizovanih simulacija istraživan je uticaj odnosa pogonske i gonjene mase na ovu promenu. Razmatrani su primeri mehanizma za dizanje kod koga je pogonska masa znatno veća od gonjene i mehanizma za kretanje sa obratnom situacijom. Izvučeni zaključci mogu se iskoristiti u praksi prilikom projektovanja pogonskih mehanizama dizalica.
U ovom periodu kandidat je kvalitetnije modelirao zazor u okviru pogonskih mehanizama dizalica i to objavio u više radova, kao što je rad 2.2.7 iz perioda do prvog izbora u zvanje asistenta. Rad 2.2.22 prikazuje algoritam sa originalno razvijenim računarskim programom “ZAZ” za simulaciju rada dizaličnih mehanizama sa zazorom. Pomoću ovog programa realizovan je veliki broj simulacija rada pogonskih mehanizama dizalica, kojima se prate njihove kinematske karakteristike i funkcije opterećenja. Tako se u radu 2.2.23 analiziraju promene brzine i ubrzanja za jedan pokret konkretnog mehanizma sa klizno-kolutnim elektromotorom i prisutnim zazorom. Radovi 2.2.15, 2.2.10 i 2.2.30 daju analitičke i simulirane promene opterećenja, respektivno, za periode ubrzanja, ustaljenog kretanja, kočenja i smirivanja pogonskih mehanizama dizalica sa različitim vrstama elektromotora i kočnica. Na osnovu ovih simulacija realnije se prati rad ovih mehanizama i objektivnije se sagledava negativan uticaj zazora na promenu opterećenja. Radovi 2.2.37 i 2.2.38 daju modeliranje i simulaciju rada pogonskih mehanizma dizalica sa frekventnom regulacijom elektromotora kao i analizu dobijenih rezultata.
Radovi 2.2.8 i 2.2.28 obrađuju problematiku upravljanja, kontrole i pozicioniranja dizalica, koje značajno utiču na njihov efikasan rad. U radu 2.2.8 kandidat je opisao primer automatskog upravljanja portalno obrtne dizalice. Prikazan je način generisanja  upravljačkih tabela i program za upravljanje radom dizalice. Urađeno je povezivanje ovog sistema sa Windows okruženjem. Dat je jedan slučaj automatskog upravljanja lučke portalno-obrtne dizalice, način generisanja upravljačkih tabela, i program “EBER” pisan u Pascal-u za upravljanje ovom dizalicom. Pri tome je integrisana Fuzzy logika za umanjenje dinamičkih procesa i skraćenje ciklusa kretanja. Rad 2.2.28 sadrži načine i potrebe modernizacije upravljanja dizalica, čime se ostvaruje niz prednosti u eksploataciji takvih dizalica. U nastavku je na primeru jedne mosne dizalice prikazan hardverski koncept automatizacije rada njenih pogonskih mehanizama. Ova ideja može da se primeni na veliki broj starih dizalica u cilju njihove modernizacije i povećanja njihove efektivnosti sa relativno malim ulaganjima.

Radovi 2.2.11 i 2.2.27 odnose se na održavanje rada mašina i opreme, kako presa tako i peći u pekarskoj industriji. Prikazana su rešenja koja poboljšavaju i produžavaju eksploataciju ovih mašina.

Rad 2.2.29 se bavi zahvatnim uređajima kod dizalica. Posebna pažnja posvećena je dizalicama koje koriste više zahvatnih uređaja i mogućnostima njihove automatske zamene. Zato je u drugom delu rada opisan sistem automatske zamene zahvatnih uređaja - klasične kuke, elektromagneta i vakumskog hvatača – vođen preko računara, koji je razvijen na Institutu za transportnu tehniku i logistiku u Drezdenu.

Rad 2.2.32 opisuje principe rada sa smećem i razvijene hidrauličke sisteme kod autosmećara. Ukazano je da postoje tri principa za utovar, sabijanje i istovar smeća kod autosmećara i to: sa rotacionim bubnjem, potisnom pločom i pokretnim podom. Objašnjeno je više rešenja sa potisnom pločom poznatih svetskih firmi FAUN, NORBA i HALER. Takođe, u radu je dato originalno rešenje autora, koje ima značajne prednosti u odnosu na druga rešenja.

U radu 2.2.33 je izvršena sistematizacija i analiza transportnih i pretovarnih mašina na kontejnerskim terminalima za efikasan automatski pretovar standardnih kontejnera. Ukazano je na mogućnost proizvodnje ove opreme od strane domaće mašinogradnje. Zaključeno je da se sa ovakvom, već “klasičnom” opremom realizuje relativno spor i skup pretovar kontejnera. Zato su u drugom delu rada data najnovija razmišljanja nemačkih stručnjaka iz ove oblasti u vezi razrade savremenih brzih i složenih pretovarnih sistema na železničko-drumskim terminalima.

Radovi 2.2.25, 2.2.26 i 2.2.34 se odnose na oblast upravljanja dizalicama i mašinama. Primenjeni su savremeni načini upravljanja, fuzzy logika i neuronske mreže. U radovima 2.2.25 i 2.2.26 dati su i konkretni rezultati koje je kandidat primenjivao u Drezdenu kada je u pitanju automatsko upravljanje mosnim i portalno-obrtnim dizalicama. Rad 2.2.34 urađen je u okviru Projekta tehnološkog razvoja 0284 Ministarstva za nauku, tehnologiju i razvoj Srbije, u kome kandidat učestvuje kao saradnik i takodje se bavi fuzzy logikom i neuronskim mrežama.
U radu 2.2.36 kandidat je dao teorijski osnov modela putničkih žičara i simulacijom pokazao način ponašanja žičare i opterećenja koja se javljaju u slučaju pucanja jednog vučnog užeta. Rad je uradjen u okviru studijskog boravka kandidata na Univerzitetu u Padovi.

Rad 2.2.39 daje osvrt na istraživanja koja je kandidat radio u okviru njegovog studijskog boravka na Univertitetu u Drezdenu. Pokazuju se načini rada i upravljanje različitim tehničkim sistemaima i mogućnost kompleksnogi planiranja složenih tehničkih logističkih sistema. Poseban osvrt dat je na razmenu podataka u okviru jedne nove integrisane platforme za planiranje logističkih sistema.
Radovi 2.2.40 i 2.2.41 pokazuju dalji razvoj kandidata iz oblasti logistike. Bave se logističkim problemima različite vrste, sa jedne strane preduzeća za prikupljanje, prevoz i dostavu pošiljki, njihovu organizaciju i mogućnosti efikasnijeg i uspešnijeg poslovanja ili probleme projektovanja novog skladišta u preduzeću “Nenkel-Merima” iz Kruševca sa stanovišta tehničkih parametara i ekonomske isplativosti.
3.      UČEŠĆE NA NAUČNIM SKUPOVIMA

Veći broj radova iz kategorije 2.2, kandidat mr Saša Marković je saopštio kao autor ili koautor na domaćim i međunarodnim skupovima. Učestvovao je na skupovima “Transport u industriji” (ICMFDI), “Istraživanje i razvoj mašinskih sistema i elemenata” (IRMES), “Teške mašinogradnje”, HIPNEF-a, KOD-a, YUINFO-a, na jugoslovenskim kongresima teorijske i primenjene mehanike (JUMEH), na simpozijumima Transport i logistika (TIL), itd.

4.      NASTAVNO-PEDAGOŠKA DELATNOST

Kandidat mr Saša Marković radi u nastavi od 1993. godina kao asistent pripravnik na predmetima Katedre za mašinske konstrukcije, odnosno na nastavnom profilu Mašinske konstrukcije i mehanizacija na predmetima Mašinski elementi i Mašine prekidnog transporta. Posle izbora u zvanje asistenta, promene nastavnog plana i programa profila Mašinske konstrukcije i mehanizacija (školska 2001/02 godina) i početka rada novoformiranog studijskog profila Transport i logistika na Mašinskom fakultetu Univerziteta u Nišu (školska 2002/03 godina) angažovanje kandidata mr Saše Markovića se proširilo na nove predmete: Transportne mašine, Mašine neprekidnog transporta, Tehnička logistika, Simulacije logističkih sistema, Planiranje logističkih sistema itd. Većina gore navedenih predmeta pripadaju užoj naučnoj oblasti Logistika transporta a ostali oblasti tehnika transporta.

Od školske 2003/04 godine poverena mu je pod patronatom nastava iz predmeta Mašine neprekidnog transporta a od 2006/07 i nastava iz Tehničke logistike. Ovu nastavu kandidat uspešno je vodio do školske 2007/08 godine. Sve svoje obaveze u okviru nastave ispunjavao je odgovorno i korektno.   

5.      ZAKLJUČAK I PREDLOG

Na osnovu pregledanog konkursnog materijala i analize celokupne dosadašnje naučne, stručne i nastavno-pedagoške aktivnosti, članovi Komisije zaključuju da je kandidat mr Saša Marković:

· magistrirao iz oblasti Transportnog mašinstva, odnosno Tehnike transporta,

· objavio tri pozitivno ocenjena naučna rada u međunarodnim šasopisima i jedan u nacionalnom časopisu,

· ušestvovao na većem broju međunarodnih i domaćih skupova, gde je saopštio zapažene rezultate svojih istraživanja iz tehnike transporta i čiji su radovi u celosti štampani u zbornicima skupova,  

· rešavao više problema iz oblasti Logistike transporta (planiranje logističkih sistema) i Tehnike transporta (dinamike i upravljanja dizalica, projektovanja transportne opreme itd),

· aktivni učesnik u strateškim i inovacionim projektima, gde je dao svoj puni doprinos, 

· angažovan već 15 godina u nastavi iz većeg broja predmeta iz Tehnike transporta na profilima Mašinske konstrukcije i mehanizacije i Transporta i logistike na Mašinskom fakultetu Univerziteta u Nišu, gde je stekao solidno pedagoško iskustvo,

· pokazao da se razvija u kvalitetnog naučnog, stručnog i pedagoškog radnika i da će u narednom periodu uspešno okončati svoju doktorsku disertaciju i steći formalne uslove za izbor u više nastavničko zvanje docenta.

Na osnovu svega izloženog Komisija konstatuje da kandidat mr Saša Marković, asistent, ispunjava sve uslove predviđene Zakonom o Univerzitetu i Statutom Mašinskog fakulteta u Nišu. Zbog toga članovi Komisije predlažu Izbornom veću Mašinskog fakulteta u Nišu da mr Sašu Marinkovića, asistenta, ponovo izabere u zvanje ASISTENTA za naučnu oblast LOGISTIKA TRANSPORTA na Mašinskom fakultetu Univerziteta u Nišu.

Niš i Novi Sad, maja 2008. god.

ČLANOVI KOMISIJE:

1. dr Zoran Marinković, red. prof. Mašinskog fakulteta Univerziteta u Nišu, sr.

2. dr Miomir Jovanović, red. prof. Mašinskog fakulteta Univerziteta u Nišu, sr.

3. dr Milosav Georgijević, red. prof. Fakulteta tehničkih nauka u Novom Sadu, sr.
4. dr Dragoslav Janošević, vanr. prof. Mašinskog fakulteta Univerziteta u Nišu, sr.

PAGE  
10

